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Sicherheitsinformationen

Diese Anleitung ist fir Anwender mit Fachkenntnissen der Elektrotechnik und elektrischer
Geréate bestimmt.

Die Sicherheitsinformationen im Bedienungshandbuch des Gerates miissen zwingend be-
ricksichtigt werden.

Die Abdeckung des Gerats nicht 6ffnen wahrend es eingeschaltet oder in Betrieb ist. Ebenso den
Frequenzumrichter nicht in Betrieb setzen, wenn die Abdeckung geotffnet ist. Werden Leistungs-
klemmen oder Leistungsteil mit der Ladeschaltung der ausseren Umgebung ausgesetzt, kann dies
einen Stromschlag hervorrufen. Keine Abdeckungen entfernen oder die innen liegenden Platinen
oder elektrische Kontakte am Gerat bertihren, wenn es eingeschaltet oder in Betrieb ist. Dies kann
zu ernsten Verletzungen, zum Tod oder zu materiellen Schéden fuhren.

Teile des Umrichters kdnnen noch geladen sein nachdem der Umrichter vom Netz getrennt wurde.
Vergewissern Sie sich vor Arbeiten am Frequenzumrichter, Motor oder Motorkabel mithilfe eines
geeigneten Messgerates, dass keine Spannung mehr anliegt!

Fur einen sicheren und ordnungsgemassen Betrieb muss das Gerét geerdet werden.

Der Umrichter ist fir den Antrieb von Drehstrommotoren bestimmt. Den Frequenzumrichter nicht
zum Antrieb eines Einphasen-Wechselstrommotors verwenden.
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1. Netz- und Motoranschluss (einphasig)

Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten am S100 sicher, dass er und alle Kabel seit mindes-
tens 5 Minuten vollstandig von der Stromquelle getrennt sind und der Motor sicher abge-
schaltet ist.

R(L1) T(L3) P1(+) P2(+) B N(-) U

Phase

Neutralleiter

Phase

Phase
Erde

Einspeisung Motor

Die Anordnung der Klemmen kann je nach Model abweichen

Hinweise:
Die Anordnung der drei Phasen bestimmt die Drehrichtung des Motors.

Die kleineren griinen Erdungsklemmen gehdren nicht zur Hauptanschlussklemmleiste

Wichtig:
Netz- oder Motorkabel niemals an die Klemmen P1, P2, B oder N anschliessen.
Die Klemme ,,N“ ist NICHT der Nullleiter.

Verwenden Sie zwischen Frequenzumrichter und Motor ein geschirmtes SY-Kabel um die elektro-
magnetischen Interferenzen zu minimieren.

Stellen Sie sicher, dass die Schirmung des Motorkabels vollflachig an beiden Enden aufgelegt ist
(z.B. mit geeigneten Verschraubungen oder Schnellverlegern).
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2. Netz- und Motoranschluss (dreiphasig)

Stellen Sie vor Beginn der Arbeiten am S100 sicher, dass das Gerat und alle Kabel seit
mindestens 5 Minuten vollstandig von der Stromquelle getrennt sind und der Motor sicher
abgeschaltet ist.

R(L1) S(L2) T(L3) P1(+) P2(+) B N(-) U \4 W

Einspeisung Motor

Die Anordnung der Klemmen kann je nach Model abweichen

Hinweise:

Die Abbildung entspricht ungefahr den Gréssen 0.4kW - 22kW. Die Klemmenanordnung kann bei
einzelnen Gréssen unterschiedlich ausgefiihrt sein. Die Klemmenbezeichnung bleibt jedoch gleich.

Die Anordnung der drei Motorphasen bestimmt die Drehrichtung des Motors.
Die kleineren griinen Erdungsklemmen gehdren nicht zur Hauptanschlussklemmenleiste.

Wichtig:
Netz- oder Motorkabel niemals an die Klemmen P1, P2, B oder N anschliessen.
Die Klemme ,,N“ ist NICHT der Nullleiter.

Verwenden Sie zwischen Umrichter und Motor ein geschirmtes SY-Kabel, um die elektromagneti-
sche Interferenz zu minimieren und stellen Sie sicher, dass die Schirmung des Motorkabels vollfla-
chig an beiden Enden aufgelegt ist (z.B. mit geeigneten Verschraubungen oder Schnellverlegern).
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3. Motoranschluss Stern und Dreieck

Induktionsmotoren (Asynchronmotoren) verfligen tblicherweise tUber Klemmenkasten mit sechs An-
schlusspunkten. Die Punkte kdnnen auf eine von zwei Arten mit Verbindungsstiicken verbunden
werden um einer der beiden Nennspannungen zu entsprechen.

Unten dargestellt sind die zwei Arten wie die Verbindungsstiicke anzubringen sind. Sie sind als
"Stern" (hthere Spannung) oder "Dreieck" (niedrigere Spannung) bekannt.

Die Auswahl von Stern oder Dreieck ist nicht frei, sondern muss der Versorgungsspannung entspre-
chen.

Die Typenschilder von Induktionsmotoren enthalten Symbole, die die Spannung und den Volllast-
strom jeder Konfiguration darstellen. Dreieck wird durch ein A und Stern durch ein Y (Ypsilon) dar-
gestellt.

a) Motor in Sternschaltung

Der Stern-Anschluss ist geeignet fur:

400V-Versorgung fir den Induktionsmotor 230/400V.
660V-Versorgung fur den Induktionsmotor 400/660V.

Aus Sicherheitsgrinden ist der Stern (siehe Abbildung) die
Standardkonfiguration flr neue Motoren.

Verbindungs-

Fur den Stern sind nur zwei Verbindungsstiicke erforder-
lich. Verdoppeln Sie die Verbindungsstuicke beim Wechsel
Phase : von Dreieck, damit der Motor spater wieder zurtick geén-
dert werden kann.

Die Anordnung der drei Phasen bestimmt die Drehrichtung
Phase [ [ des Motors.

Beachten Sie, dass sowohl in Stern- als auch in Drei-
eckbetrieb die Kabelabschirmung und Erde an der Er-
dungsklemme zusammen angeschlossen werden.

ii b) Motor in Dreieck geschaltet
Der Dreieck-Anschluss ist geeignet fir:

Dreieck

230V-Versorgung fur den Induktionsmotor 230/400V.
400V-Versorgung fur den Induktionsmotor 400/660V.

Verbindungs-
stlck

Die Anordnung der Verbindungsstlicke ist in der Abbildung
gegenuber dargestellt.

Die Anordnung der drei Phasen bestimmt die Drehrichtung

des Motors.
Phase
Phase
Phase il Beachten Sie, dass sowohl in Stern- als auch in Drei-

eckbetrieb die Kabelabschirmung und Erde an der Er-
dungsklemme zusammen angeschlossen werden.
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4. Parameter Uberblick und Parameter einstellen

Der S100 enthélt eine Vielzahl von Einstellungen die fur seinen Einsatz in einer breiten Palette von

Anwendungen geandert werden kdnnen. Diese Einstellungen werden Parameter genannt.

Parameter werden ublicherweise mit einem Code oder einer Nummer bezeichnet (z. B. H21 = ma-

ximale Ausgangsfrequenz), die im Handbuch beschrieben sind.

Das separate Benutzerhandbuch enthélt dusserst wichtige Informationen die fir den problemlosen
Betrieb des S100 unverzichtbar sind. Es sollte mindestens vor der Erstinbetriebnahme vom Benut-

zer vollstandig gelesen werden.

Die in Kapitel 5 aufgefuihrten Parameter sind Ausgangspunkt zur Einstellung der Grundfunktionen

des Frequenzumrichters S100.

Bedienteil

Zeigt den Betriebszustand und
Parameterinformationen an.

Zeigt Dauerlicht beim Einstellen von

Parametern.

Blinkt, wenn die ESC-Taste als Multitaste dient.

Zeigt Dauerlicht wahrend des
Betriebs (blinkt beim
Beschleunigen/Verzogern)

Anzeige

g

X
m
<

RUN

SET

7-Segment

Bezeichnung

RUN-Taste

STOP/RESET-Taste

Nach-Oben-Taste

Nach-Unten-Taste

Nach-Links-Taste

Nach-Rechts-Taste

Enter-Taste

Esc-Taste

Vorwirtslauf

Riickwartslauf

RUN-Taste

Einstellung

Ist-Zustand

Funktionsbeschreibung

Laufbefehl

STOP: Stop-Befehl wahrend des Betriebs; RESET: Reset-Befehl bei Auftreten eines Fehlers.

Wird verwendet, um durch die Parameter zu navigieren oder einen Parameterwert zu erhéhen

Wird verwendet, um durch die Parameter zu navigieren oder einen Parameterwert zu verkleinem

Wird verwendet, um zu anderen Parametergruppen zu springen oder den Cursor nach links zu bewegen
Wird verwendet, um zu anderen Parametergruppen zu springen oder den Cursor nach rechs zu bewegen
Wird verwendet, um einen Parameterwert zu setzen oder den gednderten Parameterwert zu speichern
Wird verwendet, um die Jog-Funktion oder Lokal/Extern-Umschalttaste oder das Editieren azubrechen
Zeigt Dauerlicht bei Vorwartslauf

Zeigt Dauerlicht bei Ruckwartslauf Blinkt bei

Auftreten eines

Zeigt Dauerlicht wahrend des Betriebs (blinkt beim Beschleunigen/Nerzogern) Fehlers

Zeigt Dauerlicht beim Einstellen von Parametern. Blinkt, wenn die ESC-Taste als Multitaste dient.

Zeigt den Betriebszustand und Parameterinformationen an.

Zeigt Dauerlicht bei
Vorwartslauf

Zeigt Dauerlicht bei
Rickwartslauf

oFs
.‘E?n‘_

(=]t

1

5 %El

Hilfe zur Bedienung eines $100
Umrichters (Smart-Gerét mit

Android-System)
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Parametergruppen
Gruppenname Anzeige Funktionsheschreibung
0, on” (Betrieb) _ Grun_dlegende, f.ﬂr den Betrieb bendtigte Parameter, z B. Zislfrequenz, Beschleunigungs+
Verzigerungszeit.
Drive” f Grundlegends Betriebsparameter und auf die Bedienung des Bedienteils bezogene Parameter, 2.B.
[Antrieb) IJ ( Jogbetrieb, Motorleistung, Drehmomentboost
.Basic functions” )
{Basisfunktionen) b 'q Grundfunktionen, z.B. Motorparameter und Festfreguenzen
Advanced functions” ‘q : . ) .
(Erweiterte Funktionen) d Funktionen fir Beschleunigungs- Vierzdgerungskurven und Frequenzober-untergrenzen, etc.
«Control functions™ ’ - . .
Steuerfunktionen) L n Funktionen, die sich auf die sensorlose Regelung undViektorregelung beziehen
LInput terminal block™ [} Funktionen, die sich auf die Eingangsklemmieiste des Umrichters beziehen, z.B. digitale Eingdnge und
(Eingangsklemmigiste) o analoge Eingéngs
Output terminal block” i Funktionen, die sich auf die Ausgangsklemmisiste des Umrichters beziehen, 2.B. Relaisausgange
{Ausgangsklemmileiste) (NN und analoge Ausginge
~Communication functions™ | N o )
(Kommunikationsfunktionen] L Parameter fir die Einstellung der Kommunikation Uber RS485-Schnittstelle
~Application functions” ; . ) . )
(Anwendungsfunktionen) Funktionen, die sich auf PID-Regelung und andere Funktionsabldufe bezishen
Protective functions” . _ .
(Schutzfunktionen) P '- Schutzfunktionen fir Motoren und Umiichter.
? *M2 function” =
[Zweitmotorfunktion) T LJ Parametereinstellungen fur den Anschluss eines zweiten Motors

Zeigt nur die Zielfrequenz an, wenn LCO-Bedientad instaliart ist.
Mur sichttar, wenn giner der programmisrbaren Engange (P1..P5) mithilfs der Parameter In65...71 auf 26 [Zweitmotor) gesstrtist
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Beispiel fir das Andern der Beschleunigungszeit von 5.0s auf 16.0s

A
\

® & ED
ROXOIONOR

A

\

B
T
==

P
[ TN T iy
C3 B 2] T

Der erste Parameter der , Operation”-Gruppe, d.h. der Parametercode 0.00, wird angezeigt.
Die Nach-obenTaste dricken (4]

Der zweite Parameter der , Operation”-Gruppe, d.h. ACC (Beschleunigungszeit), wird angezeigt.
Die ENTER-Taste (ENT) driicken.

0wvon 5.0 blinkt im 1-Sekundentakt.
Die Nach-links-Taste betatigen ()

5 blinkt, um anzuzeigen, dass der Wert b geandert werden kann.
Die Nach-obenTaste drlicken (4)

Der Wert wird auf 6.0 gedndert.

5
" Die Nach-links-Taste betatigen
6 n& [} ® Wenn die 0 in 06.0 blinkt, wird 06.0 angezeigt.
(XN ® Die Nach-obenTaste driicken ()
7 |& I} ® 16.0 wird angezeigt. Die ENTER-Taste (ENT) driicken.
oy ® 16.0 blinkt. Die ENTER-Taste (ENT) driicken.
8 ":Lr & ACC wird angezeigt. Die Beschleunigungszeit wurde auf 16.0 gedndert.

! Beim Andem der Parameter wird durch den blinkenden Wert die Frage gestellt, ob der geanderte Wert ibermomman werden soll. Wird an dieser Stelle die EnterTaste (ENT) gedriickt, dann wird der Wert
Ubernommen. Soll der gednderte Wert nicht Ubernommen werden, kann der Vorgang durch Driicken siner der Tasten (4] () (A] (¥ (nicht mit der EnterTaste) abgebrochen werden.

Wichtig:

Nachdem ein Parameterwert eingegeben wurde muss mit ENT bestatigt werden. Danach blinkt der
Parameter und erst mit nochmaligem Dricken von ENT wird der Wert Glbernommen.
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5. Fir die Inbetriebnahme zu setzende Parameter

Die nachfolgenden Parameter missen eingestellt werden, damit der Frequenzumrichter S100 mit
den Buttons Ein (Run), Stopp (Stop) und Geschwindigkeitskontrolle (Speed Control) an der inte-
grierten Tastatur im Standardmodus laufen kann.

Wenn die Parameter vorher geédndert wurden, setzen Sie den S100 gemass Kapitel 12 auf die
Werkseinstellungen zuriick.

Wie zwischen den Parametern navigiert und diese geé&ndert werden, ist im Kapitel 4 beschreiben.

5.1. Minimale Motorparameter einstellen

Die nachfolgenden Parameter stellen die Mindesteinstellungen dar, welche fur den korrekten Be-
trieb des Frequenzumrichters zwingend einzugeben sind. Es wird empfohlen auch die Parameter
unter 5.2 einzustellen.

Parameter in der Gruppe ,Operation“ (0.00 oder gewihlte Frequenz)

Parameter | Beschreibung Einstellung
drv Befehlsquelle fir Start/Stopp Stellen Sie hier 0 fir Run/Stop-Tasten am S100-Bedienteil ein.
Frq Befehlsquelle fir Geschwindig- | O fiir fixe Frequenz oder

keit 1 fur Gber Tastatur anderbare Frequenz

Parameter in der Gruppe ,Drive“ (dr)

Parameter | Beschreibung Einstellung
dr.14 Motornennleistung Wert anhand Typenschild Motor einstellen - z.B. 0.75 fiir 0,75 kW, 1.5
fur 1,5 kW usw.

Parameter in der Gruppe ,Basic Functions® (bA)

Parameter | Beschreibung Einstellung

bA.10 Frequenz Eingangsspannung Werkseinstellung ist 60. Fur 50Hz-Motor auf 50 &ndern.
0 fir 60 Hz; 1 fiir 50Hz
Alle anderen Frequenzen (z.B. Maximalfrequenz, Eckfrequenz etc.)
werden dadurch auch geéndert

bA.11 Motor-Polzahl Wert anhand Typenschild Motor einstellen - z.B. 2700-3000RPM = 2,
1350-1500RPM = 4, 900-1000RPM = 6 usw.

bA.15 Motornennspannung Bei Motorspannung 230/400V Sternschaltung, bei 400/690V Dreieckschaltung

bA.19 Eingangsspannung Netzspannung einstellen - z.B. 400V bei eingangsseitig 3ph Umrich-
tern; 230V bei eingangsseitig 1ph Umrichtern
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5.2. Erweiterte Motorparameter einstellen

Die nachfolgend aufgefiinrten Parameter sind eine Ergénzung der unter 5.1 einzustellenden Para-
meter. Sie werden fur eine vollstandige Funktionsfahigkeit sinnvoller Weise auch tberprift und ggf.
angepasst.

Parameter in der Gruppe ,Operation“ (0.00)

Parameter | Beschreibung Einstellung

ACC Beschleunigungszeit Zeit bis Motor von OHz auf Maximalfrequenz beschleunigt (Werksein-
stellung 20 Sekunden)

dEC Verzbgerungszeit Zeit bis Motor von Maximalfrequenz auf OHz abbremst (Werkseinstel-
lung 30 Sekunden)

Parameter in der Gruppe ,Drive” (dr)

Parameter | Beschreibung Einstellung

dr.19 Startfrequenz Werkseinstellung ist 0.5. Anpassen falls andere Startfrequenz ge-
wiinscht.

dr.20 Maximalfrequenz Entspricht der Frequenz von bA.10. Anpassen falls andere Frequenz
gewlnscht.

Parameter in der Gruppe ,Basic Functions® (bA)

Parameter | Beschreibung Einstellung

bA.07 U/f-Kennlinie 0 fur lineare Kennlinie (Motoren mit konstantem Lastmoment)
3 fir quadratische Kennlinie, Proportionalitatsfaktor 2 (z.B. Lifter oder
Pumpen)

bA.12 Nennschlupfdrehzahl Berechnung: Soll-Drehzahl — Drehzahl Typenschild Motor = Nenn-
schlupfdrehzahl
Solldrehzahl 2P=3000rpm, 4P=1500rpm, 6P=1000rpm etc.

bA.13 Motornennstrom Wert anhand Typenschild Motor einstellen

bA.16 Motorwirkungsgrad Wert anhand Typenschild Motor einstellen

Parameter in der Gruppe ,,Advanced functions® (Ad)

Parameter | Beschreibung Einstellung

Ad.24 Max./min. Frequenz aktivieren | Standardwertist O (aus). Stellen Sie 1 ein, um die Parameter Ad.25 und
Ad.26 fur die Max./min. Frequenz zu aktivieren.

Ad.25 Min. Frequenz Ist die Frequenzuntergrenze bei der der Umrichter zu arbeiten beginnt
(0.00 — Frequenzobergrenze moglich, Werkseinst. 0.5)

Ad.26 Max. Frequenz Ist die Frequenzobergrenze bis zu der der Umrichter max. geht. (Fre-
quenzuntergrenze — Maximalfrequenz, Werkseinst. Maximalfrequenz)

Ad.64 Liftersteuerung Standardeinstellung ist 0. Der Lufter lauft sobald FU in Betrieb ist. Ein-
stellung 2 bewirkt, dass Lifter temperaturgesteuert lauft.
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6. Betrieb des Frequenzumrichters

Wenn Sie im Kapitel 5.1 in der Gruppe ,,Operation” im Parameter ,Frq“ 0 ausgewahlt haben, sprin-
gen Sie direkt zu 6.2. Wenn Sie bei diesem Parameter 1 gewéhlt haben, fahren Sie mit 6.1 fort:

6.1 Stellen Sie die erforderliche Geschwindigkeit ein.

Blattern Sie mit der rechten Navigationstaste durch die Parametergruppen bis Sie zur Gruppe
,Operation“ kommen - das Display zeigt 0.00 oder Ihre ausgewéhlte Frequenz an.

Dricken Sie ,ENT", um diesen Wert zu bearbeiten und and_ern Sie ihn bedarfsgemass mit den Na-
vigationstasten (z.B. in 50.00). Dricken Sie ,ENT“, um die Anderungen zu bestétigen und ein wei-
teres Mal um sie zu speichern.

Hinweis: Bei laufendem Motor werden Anderungen des Frequenzwertes sofort wirksam (d.h. Sie
brauchen nicht zu speichern).

6.2 Driicken Sie die griine Taste ,,Run“, um den Motor zu starten.

Die griune Taste ,Run® startet den Motor. Der Motor beschleunigt in der durch den Parameter
LACC* in der Parametergruppe ,Operation“ eingestellten Zeit auf die in Schritt 6.1 eingestellte Ge-
schwindigkeit oder die im Parameter dr.20 eingestellte Geschwindigkeit.

Die Motorgeschwindigkeit kann bei laufendem Motor durch Anderung des Frequenzwertes wie in
6.1 beschrieben geandert werden (nur wenn ,Frq“ auf 1).

Wenn der Motor lauft, wird die Leuchte ,RUN* angezeigt. Die Leuchte “FWD* oder “REV* wird ab-
héngig von der Drehrichtung angezeigt.

6.3 Driicken Sie die rote Taste ,,Stop/Reset“, um den Motor anzuhalten.
Die rote Taste ,Stop/Reset" halt den Motor an.

Die Zeit bis zum Anhalten des Motors (in Sekunden) wird vom Parameter ,dEC* in der Parameter-
gruppe ,Operation” festgelegt.
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7. Potentiometer fir Geschwindigkeitsregelung anschliessen
und konfigurieren

Die nachfolgende Anleitung erklart, wie mit einem externen Potentiometer die Geschwindigkeitsre-
gelung des Motors (Vorgabe Frequenzsollwert unipolar) geregelt werden kann.

Soll der Motor in beide Richtungen drehen, ist zusatzlich ein Vorwarts-/Ruckwartsschalter (Kapitel
11) einzubauen oder ein bipolares Potentiometer (siehe Handbuch) einzusetzen. Zur Geschwindig-
keitsregelung finden sich weitere, vielfaltige Mdglichkeiten im Handbuch.

ﬁ g \%@ 10Hz
—So—e T
Frequency /
L] © VR [RUN] key M
(\Z/l'\1/| [STOP/RESET] key [
[Anschlussplan] [Signalzustandsdiagramm]

Es wird empfohlen ein Potentiometer mit 10kOhm einzusetzen.

Folgende Parameter missen der Reihe nach eingestellt werden:
Parameter in der Gruppe ,Operation“ (0.00)

Parameter | Beschreibung Einstellung
Frq Befehlsquelle fiir Geschwindig- | 2 fur Geschwindigkeit Uber Eingang V1
keit

Parameter in der Gruppe ,Input terminal block® (In)

Parameter | Beschreibung Einstellung
In.16 V1 Drehrichtungsanderung (In- | 0 belassen. Nur auf 1 &ndern, wenn der Motor in die andere Drehrich-
vertierung) tung drehen soll. (oder Kabel an VR/CM tauschen)
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8. Externen Start/Stopp- und/oder Vorwarts/Ruckwarts-Schal-
ter anschliessen

Durch Einstellung der Parameter aus Kapitel 5 wird der Frequenzumrichter mit dem integrierten
Bedienteil gesteuert. Es ist nun moglich, verschiedene Funktionen des Umrichters tber die inte-
grierten Steuerklemmen von extern anzusteuern. Die gangigsten Funktionen sind in diesem Kapi-
tel beschreiben.

8.1. Start/Stopp-Schalter anschliessen und konfigurieren

Mit einem externen Start/Stopp-Schalter kann der Motor gestartet und gestoppt werden. Die
Run/Stop-Taste auf dem Bedienteil steht danach nicht mehr zur Verfligung.

Der externe Schalter (Schliesser) wird an den Klemmen P1 und CM angeschlossen (auf blauem
Steuerklemmenblock). Das Schliessen des Schalters bewirkt, dass an P1 24V anliegen. Dies er-
zeugt den Startbefehl. Wird der Schalter gedffnet stoppt der Umrichter (OV an P1).

—50—4 R U
—-50—¢ 5 \y\l ) 10Hz
—So— T
P1(FX) fmmmi Fre
quency

Ir16 ™ ;I

= P1(FX)-CM
[Anschlussplan] [Signalzustandsdiagramm]

Folgende Parameter miissen angepasst werden.
Parameter in der Gruppe ,Operation“ (0.00)

Parameter | Beschreibung Einstellung

drv Befehlsquelle 1 fir Fx/Rx-1

Parameter in der Gruppe ,Input terminal block® (In)

Parameter | Beschreibung Einstellung

In.65 Einstellung Eingang P1 1: Fx
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8.2. Vorwarts/Riuckwarts-Schalter anschliessen und konfigurieren

Durch einen externen Vorwarts/Ruckwarts-Schalter kann die Drehrichtung des Motors gewechselt
werden. Der hier beschriebene Schalter kann nur zusammen mit einem Start/Stopp-Schalter, wie
in Kapitel 10.1. beschrieben, verwendet werden. Die Verwendung eines kombinierten Schalters fur
Start/Stopp und Vorwarts/Ruckwarts ist in Kapitel 10.3. beschrieben.

Der externe Schalter (Schliesser) wird an den Klemmen P2 und CM angeschlossen (auf blauem
Steuerklemmenblock). Wenn Uber den Schalter aus Kapitel 10.1. der Motor gestartet wurde, be-
wirkt die Schalterstellung dieses Schalter folgendes: Schalter geschlossen = Rickwartslauf (24V
an P2), Schalter offen = Vorwaértslauf (OV an P2).

Parameter in der Gruppe ,Operation“ (0.00)

Parameter | Beschreibung Einstellung

drv Befehlsquelle 2 fur FX/Rx-2

Parameter in der Gruppe ,Input terminal block® (In)

Parameter | Beschreibung Einstellung

In.66 Einstellung Eingang P2 2: Rx

8.3. Start / Stopp / Drehrichtung Uber einen kombinierten Schalter an-
schliessen und konfigurieren

Die Start-, Stopp- und Drehrichtungsbefehle kdnnen mittels einem einzigen Schalter angesteuert
werden. Dazu ist ein Schalter mit Mittelstellung zu wahlen (Mittelstellung = beide Kontakte geoff-
net). Es ist zu beachten, dass wenn diese Funktion gewahlt wird, kein Schalter aus Kapitel 10.1.
oder 10.2. verwendet werden kann.

Der Schalter ist dazu an den Klemmen P1 fiir den einen Schliesser und P2 fur den zweiten
Schliesser anzuschliessen. Von CM kommt die Spannungsversorgung. Wird P1 geschlossen, lauft
der Motor vorwarts, wird dann in die Mittelstellung umgeschaltet stoppt der Motor da beide Schlies-
ser getffnet sind. Wird dann P2 geschlossen, lauft der Motor riickwarts. Es kann auch direkt von
P1 auf P2 geschaltet werden. Der Motor stoppt in der festgelegten Zeit und beginnt danach gleich
in die andere Richtung zu laufen. Steht an P1 und P2 gleichzeitig Spannung an stoppt der Motor
auch.

Parameter in der Gruppe ,Operation® (0.00)

Parameter | Beschreibung Einstellung

drv Befehlsquelle 1 fir Fx/Rx-1

Parameter in der Gruppe ,Input terminal block® (In)

Parameter | Beschreibung Einstellung

In.65 Einstellung Eingang P1 1: Fx

In.66 Einstellung Eingang P2 2: Rx
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9. Auto-Tuning

Die Funktion Auto-Tuning ermdglicht es dem Frequenzumrichter sdmtliche relevanten Motorpara-
meter selber auszumessen. Diese Parameter werden z.B. fiir die sensorlose Vektorregelung bené-
tigt.

Das Auto-Tuning kann bei drehendem oder bei stillstehendem Motor ausgefihrt werden. Es wird
empfohlen die Messung bei drehendem Motor auszufiihren da die Messwerte dann genauer sind.
In der stehenden Variante kann z.B. der sensorlose Vektormodus beeintrachtigt sein. Fir eine ge-
naue Messung bei der drehenden Variante ist es notwendig, dass die Last von der Motorwelle ge-
trennt wird.

Die Parameter Motornennleistung (dr.14), Polzahl (bA.11), Nennschlupf (bA.12), Nennstrom
(bA.13), Nennspannung (bA.15) und Wirkungsgrad (bA.16) missen vor dem Start von Auto-Tuning
manuell eingegeben werden (siehe Kapitel 5). FUr Werte, die nicht eingegeben werden, wird die
Werkseinstellung des Parameters im Umrichter verwendet.

Zum starten des Auto-Tuning im nachfolgenden Parameter eine der Optionen (1 oder 2) auswah-
len und dann die ENT-Taste druicken.

Parameter in der Gruppe ,Basic Functions® (bA)

Parameter | Einstellung Funktion

bA.20 0 Kein Die Auto-Tuning Funktion ist ausgeschaltet. Wenn Sie eine der Auto-
Tuning-Optionen wahlen und starten, wird der Parameterwert nach Ab-
schluss des Auto-Tuning wieder auf 0 gesetzt.

1 Alle (Typ ,drehend®) Misst alle Motorparameter wahrend der Motor dreht.

2 Alle (Typ ,stillstehend’) Misst alle Motorparameter im Stillstand.

Folgende Parameter werden durch Auto-Tuning automatisch ausgemessen:

Parameter | Bezeichnung LCD-Anzeige
bA.14 Leerlaufstrom des Motors Noload curr
bA.21 Statorwiderstand Rs

bA.22 Streuinduktivitat Lsigma

bA.23 Statorinduktivitat Ls

bA.24 Rotor-Zeitkonstante Tr
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10. Automatischer Energiesparbetrieb

Der Energiesparfaktor wird automatisch auf den Motornennstrom (bA.13) und den Motorleerlauf-
strom (bA.14) bezogen berechnet. Abhéngig von diesen Berechnungen wird die Ausgangsspan-
nung abgesenkt.

Parameter in der Gruppe ,Advanced functions® (Ad)

Parameter | Beschreibung Einstellung
Ad.50 Energiesparbetrieb 2 fur Auto
Achtung:

Wenn die Betriebsfrequenz geéandert wird oder die Beschleunigung/Verzdgerung durch einen
Startbefehl bzw. Stoppbefehl wahrend des Energiesparbetriebs ausgefiihrt wird, kann es sein,
dass die Ist-Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten langer als die vorgegebenen Beschleunigungs-
IVerzdgerungszeiten sind, weil es eine bestimmte Zeit dauert, um vom Energiesparbetrieb zum
Normalbetrieb zuriickzukehren.

11. Motorengerausch reduzieren

Sollten die Motorengerausche fur die Umgebung zu laut sein, besteht die Mdglichkeit Uber die Tra-
gerfrequenz die Motorlaufgerausche zu reduzieren.

Parameter in der Gruppe ,,Control functions® (Cn)

Parameter | Beschreibung Einstellung

Cn.04 Tragerfrequenz (Taktfrequenz) | Je hoher diese eingestellt wird, desto leiser wird der Motor 1.0-15.0kHz.
Werkseinstellungen: 2.0

Cn.05 Schaltmodus 0 fUr normale PWM

Zu beachten gibt es jedoch, dass durch die Erhéhung der Tragerfrequenz ab 6kHz der Ausgangs-
strom reduziert wird (beachten Sie dazu nachfolgende Tabellen).

Continuous rated current (heavy load)

(%)
100.0 1000 400V
80.0 Tragerfrequenz Dauer-Nennstrom
' [kHz] [%]
60.0 16 100
9 81.1
40.0 12 717
20.0 15 66.0
0.0

01234567 89101112131415 (kHz)
Carrier frequency
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12. Frequenzumrichter auf Werkseinstellungen zurlcksetzen

Alle Parameter in allen Gruppen werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Bevor der Um-
richter wieder in Betrieb gesetzt wird, miissen die Parameter wieder neu konfiguriert werden (siehe

Kapitel 5).

Parameter in der Gruppe ,Drive” (dr)

Parameter

Beschreibung

Einstellung

dr.93

Parameterinitialisierung

Wird dieser Parameter auf 1 geandert und bestétigt, werden alle Para-
meter auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.
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13. Eigene Notizen

14. Sicherheitshinweis

Diese Kurzanleitung ist eine Ergdnzung zum Benutzerhandbuch des Herstellers. In
zusammengefasster, vereinfachter Weise werden viel genutzte Funktionen erlautert.
Es ist in keiner Weise ein Ersatz fir das Benutzerhandbuch. Alle Sicherheitsaspekte
mussen getrennt beurteilt werden und sind nicht Bestandteil dieser Kurzanleitung.

Alle Arbeiten zum Anschluss, zur Inbetriebnahme und zur regelmaRigen Instandhaltung
sind von qualifiziertem, verantwortlichem Fachpersonal auszufihren.

JS-Technik GmbH - Lether Gerwerbestrasse 10 - 26197 GroRenkneten = www.js-technik.de
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