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ﬂUTURING SMART ENERGY

Hochleistungs-
Standardumrichter

0.4...2.2 kW, 1-phasig, 200...240 V
0.4...15 kW, 3-phasig, 200...240 V
0.4...75 kW, 3-phasig, 380...480 V
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Starke Leistung in
kompakter Bauform!

Eine leistungsstarke sensorlose Regelung und
Vielzahl anwenderfreundlicher Funktionen
liefern dem Kunden einen hohen Nutzen.

Der neue Standard-Frequenzumrichter von
LSIS erobert den Weltmarkt.




Hochleistungs-
Standardumrichter

Leistungsstarke Funktionen

Platzsparende Bauform

Auf den Anwender zugeschnitten
—

n‘fo,rmitét mit Normen

eitsfunktionen

Se@gile

Q00 @ @@ @

LSLV

5100

+ Sensorlose Regelungsfunktionen
+ Hohes Anlaufdrehmoment (200%/0.5Hz)

* Einbau nebeneinander

* Reduzierte Abmessungen

* Verschiedene Feldbus-Netzwerke

* Integrierter EMV-Filter

* Internationale Normen

« Integrierte sichere Drehmomentabschaltung (STO)

* Redundanter Eingangskreis

Hochleistungsstandardumrichter _ 3



Smart Copier verbessert Anwenderfreundlichkeit des LSLV-S100

Funktionen ohne Spannungsversorgung

Bei Verwendung des Smart Copiers benétigt der Umrichter keine Spannungsversorgung.

LED-Leuchtmelder

Die Run-LED blinkt im normalen Betrieb. Die Fehler-LED blinkt, wenn Stérungen
(z.B.Kommunikationsfehler) auftreten.

Funktion zum Lesen & Schreiben von Parametern

Parameter konnen einfach per Bedienteil vom Umrichter in den Smart Copier kopiert/geladen
werden und umgekehrt.

Einfache Installation

Im Smart Copier gespeicherte Firmware und Parameter kdnnen sowohl in die Umrichter E/A als auch den
Steuerteil herunter geladen werden. Firmware kann Gber ein USB-Kabel von einem PC herunter geladen
werden.

P

A

et R45-Kabel (im Kauf des Smart Copiers enthalten)
1 s I |

l-l' Smart Copier |

=== Flussdiagram des Smart Copiers

4 N\
Firmware
b
Auto-Sy ization
Upload <€ when Power-on
1 Umrichter-Ein-/Ausgabeteil '
YV . (Flash Memory) i
' '
.| Firmware i
<«— Upload —— | —1 Smart Copier
Umrichter P i | Parameter- Parameter- [ |Pownload o Fi P io
- 0 . 0 P rp.  Firmware 1 Grp.
Steuerteil . Lese- Schreib- : P 2Grp. Firmware 2 Grp.
: Speicher Speicher ! Parameter 3 Grp.  Firmware 3 Grp.
— Download > e N e
A 0 : Smart Copier sendet an A
"""""""""""""""" Ein-/Ausgabeteil des Umrichters
LESEN
Smart Copier empféngt vom Ein-/
Ausgabeteil des Umrichters
Firmware
\_ J

% Der Smart Copier wird bald erhaltlich sein.



Hochleistungsstandardumrichter

Hauptkondensator-Lebensdauerdiagnose

Schatzung der Lebensdauer durch Uberwachung der Ladung des Kondensators

Lifter-Lebensdauerdiagnose

Wenn die Liifter-Laufzeit eine bestimmte Anzahl Stunden Uberschreitet, wird eine Warnmeldung angezeigt.

Integrierte P2P-Funktion

Master und Slave-Umrichter kdnnen sich Eingabe- und Ausgabegeréte teilen (RS485-Anschluss erforderlich)

Mehrfachsteuerung tber Bedienteil

Mehrere Umrichter kénnen Gber 1 Bedienteil gesteuert und iberwacht werden (RS485-Anschluss erforderlich)

Benutzerablauffunktion

Einfache SPS-Ablaufsteuerungen kdnnen durch Kombination verschiedener Funktionsbausteine realisiert werden

=" Hauptkondensator-Lebensdauerdiagnose

e ] ] N\
Erstinstallation
Vorbereitung fiir - Diagnose o Diagnose
Initialisierungsprogramm . durchfiihren g abgeschlossen
Set major parameters [Tt tTToTTTTTTTTeReSTTTeemmTTTIITCC A kbl | el
Diagnose P Diagnose
abgeschlossen - durchfiihren

Ergebnis.bestatigen RUckmeldung wenn die Kapazitat

des Kondensators sich andert
. J

=== Liifter-Lebensdauerdiagnose

~ 1\

Umrichter-
Laufsignal | |
A Zeit [s]
Lufter-
Abnutzungsgrad
PRT- 87
Zeit [s] .
Lufter-
Warnung
Die normale Liifter-Laufzeit ist 50 000 Stunden, und die Lifteraustausch-Schwelle (PRT-87) sollte abhangig von der Umgebung eingestellt werden.
. J
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Leistungsstarke Funktionen

Der LSLV-S100 Umrichter verfuigt iber eine verbesserte
sensorlose Regelung.

Leistungsstarke sensorlose Vektorregelung

Es wird ein Anlaufdrehmoment von 200%/0.5Hz erzeugt, so dass der Antrieb leistungsstark
im Niedrigdrehzahlbereichist. Die optimierte Auto-Tuning Funktion ermittelt automatisch die
Motorparameter und maximiert die Motorleistung.

Drehmoment(%)

200% - 05Hz

150% —o- 1Hz

—— 3Hz

100% —%— bHz
50% —>— 10Hz
-@- 20Hz

e —+ 30Hz

-50% —+— 40Hz

i s
'XX i —@- 55Hz
-150% —- 60Hz

-200%

200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Betriebsdrehzahl (min™)

o

Fliegender Start

Antriebssteller ermdglicht zuverlassigen ruckfreien Wiederanlauf bei bidirektional drehenden Lasten.

A Spannungsausfall » . .
Ausgeriistet mit Auto-Tuning fiir _
Frequenz [Hz] < § / -

~
< e —— PP
Normal Operation Freier ECn.75 Frequenz- Spannungsregelung EBeschIeunigungENormaIer
Auslauf ' (Ausgangs- | schétzung ! [1.0/2.0s] 1 [iiber Bedienteil : Betrieb
' sperrzeit vor | [0.5s] 0 ! eingestellte Zeit) !
 Drehzahlsuche) |« : > |
: 'Drehzahlsuche :

i Zeit [s]

Laufbefehl_




Hochleistungsstandardumrichter

Platzsparende Bauform

Der S100 verbessert die Raumausnutzung des Schaltschranks.

Einbau nebeneinander

Durch die Minimierung des Abstands zwischen den Umrichtern wird weniger Platz beim Einbau
mehrerer Umrichter benétigt.

iGHA(500mm) LSLV-S100(404mm)
< g < >
4—7 3 <> > > = .l L
,,'“'!' : 3 “‘ g i 3
O o O O
50mm 50mm 50mm 50mm 50mm 2mm 2mm 50mm

Reduzierte GroBe

Thermoanalyse und 3D-Konstruktion sorgen fiir ein optimales Design der Hauptkomponenten und eine
Reduzierung der Abmessungen bis 60% im Vergleich zur iG5A-Baureihe.

Weniger Platzbedarf

60%V

400V 11kW Gerate

LSLV-S100 _ 07
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Auf den Anwender zugeschnitten

Der S100-Umrichter bietet dem Kunden eine Vielzahl von Vorteilen,
die seine Konkurrenzfahigkeit auf dem Weltmarkt sichem.

Verschiedene Feldbus-S Optionen, leicht zu
installieren und benutzerfreundlich.

Anschluss an verschiedne Feldbus-Netwerke moglich.
Einfache Wartung und Montage

[Verschiedene Feldbus-Optionen]

@ Profibus-DP @ EthernetIP @ Modbus TCP @ CANopen
® PROFINET(in Vorbereitung) ~ ® EtherCAT(in Vorbereitung)

Einfacher Lifteraustausch

Lifteraustausch ohne vollstandige Demontage

Kabeldurchfiihrungssatz

UL-Zertifizierung fiir offenen & gekapselten Geratetyp vorhanden
x Offener Gerétetyp wird als Standard angeboten
% Geschlossener Gerétetyp erfordert Montage eines Kabeldurchfiihrungssatzes (Option)

Flansch-Montage

Der Kiihlkorper kann auBerhalb der Grundplatte montiert werden,
wenn der Platz begrenzt ist.

Optionale E/A-Erweiterungskarte

- Relaisausgang: 2ea (SchlieBer/Offner wahlbar)
- Digitaler Eingang: 3ea (NPN (positive Logik) / PNP(negative Logik) wahlbar)
- Analoge E/A: jeweils 2ea/lea

Mehrfachsteuerung Uber Bedienteil -

Uber ein LCD-Bedienteil konnen die Parameter mehrerer via RS485 - -
angeschlossener Umrichter eingestellt werden. = 3 bl

- N
% LCD-Bedienteil (das gleiche wie beim 1S7-Modell) erleichtert die Parametereinstellung
% Mehrere Sprachen werden unterstiitzt

Parameteranderung mit einem Bedienteil

Integrierte RS485-Schnittstelle



Hochleistungsstandardumrichter

Auf den Anwender zugeschnitten

DriveView7-Verbindung iiber RJ45-Anschluss

iS7 Normales Kabel -

6

0 - =

[RJ45 auf 9-poliges Kabel]  [9-polig-auf-USB-Konverter]
* Schnittstellenkonvertierung von RS485 auf RS232

% Kabel 1 muss als Option gekauft werden a
% Kabel 2 ist ein Universalbauteil, das nicht von LSIS angeboten wird.

4 )
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Konformitat mit Normen

Der S100-Umrichter erfiillt eine breite Palette von
Anforderungen im globalen Wettbewerb.

Integrierte Gleichstromdrossel

Wirksame Erhéhung des Leistungsfaktors und Qualitatsverbesserung im Netz
% 3-phasig, 400V 30...75kW

Integrierter EMV-Filter

Erfiillt die EMV-Richtlinie.
Verwandte Normen: 2te Umgebung / Kategorie C3 (Klasse A) — Européische Norm ist zertifiziert
% 1-phasig 200V 0.4...2.2KW (C2) / 3-phasig 400V 0.4...45kW (C3)

Globale Konformitat mit Normen
Konformitét mit allen relevanten
internationalen Normen c U s

Betrieb in 2 Leistungsklassen

Ausgelegt fiir hohe Belastung (hohes Lastmoment) und normale Belastung (normales Lastmoment)

Uberlastkapazitat — Betrieb mit hoher Belastung: 150% des Motornennstroms, 60 s lang
- Betrieb mit normaler Belastung: 120% des Motornennstroms, 60 s lang
% SchlieBt IP66/NEMA 4X aus

Auto-Tuning fir Stillstand/Drehung wahlbar

Auto-Tuning-Optionen fiir Stillstand oder Drehung sind standardmaRig verfiigbar, um Motorkonstanten
mit oder ohne Drehung des Motors fiir optimale Motorleistung zu ermitteln.




Hochleistungsstandardumrichter

Sicherheitsfunktion

Der S100-Umrichter hat integrierte Sicherheitsfunktionen,
die den modemen Sicherheitsstandards entsprechen.

Integrierte sichere Drehmomentabschaltung (STO)

Die Sicherheitseingangsfunktion erfiillt EN ISO 13849-1 PLd und EN 61508 SIL2 (EN60204-1,
Stopp-Kategorie 0). Dieses Feature ist Standard und sorgt flir Konformitat mit den aktuellen

Sicherheitsnormen.

a"* Redundanter Eingangskreis

S ] 0 o Netzspannung

SC

SA

OO

SB_.

Q O A

Safety Relay

% Sicherheitsrelais muss gesondert bestellt werden.

LSLV-S100 _ 11
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O

Der Antrieb fur raue

Umgebungsbedingungen OC

LSLV-S100 IP66/NEMA 4X Baureihe

Geschiitzt gegen Fremdkérper wie Feinstaub und starkes Strahlwasser

!"_.) « Erflllt die Norm NEMA Typ 4X fur Einsatz in Innenraumen
« Erflllt die Norm 60529 flir Schutzart IP66
+ 200/400V 0.4...22kW

LSLV-S100 _ 13



LSLV

el g (0[O 72 Modell und Typ

== Standard E/A

Motor- | 1-phasig 200V 3-phasig 200V 3-phasig 400V

leistung

—

0.4 kW ]—[ LSLV0004S100-EO(FINS H LSLV0004S100-2EONNS H LSLVO0DAS100-2EXNNS H LSLVO004ST00-4EQ(FINS H LSLVO0AST00-4EXFNS

—

0.75 kW ]—[LSLV00088100-1EO(F)NS H LSLV0008S100-2E0NNS H LSLV0008S100-2EXNNS ]—[LSLV0008S100-4E0(F)NS H LSLVO0BS 100-4EXFNS

—

15 kW ]—[LSLVOO15$100—1EO(F)NS H LSLV0015$100-2EONNS H LSLVO015S100-2EXNNS ]—[LSLVOO155100—4EO(F)NS H LSLVOO15S100-4EXENS

—

2.2 kW ]—[LSLV00228100-1E0(F)NS ]—[ LSLV00225100-2EONNS H LSLV00225100-2EXNNS ]—[LSLV00228100-4E0(F)NS H LSLV0022S100-4EXFNS

3.7 kW [LSLV0037S100-2EONNS H LSLV0037S100-2EXNNS ]—[LSLV0037S100-4EO(F)NS H LSLVOO37S100-4EXFNS

4.0 KW [LSLVOO4OS100-2EONNS H LSLVO040S100-2EXNNS H LSLVO40S100-4EO(FINS H LSLVO00S100-4EXFNS

( ! . . .
75 kW | LSLVOO75S 100-2E0NNS H LSLVO075S100-2EXNNS H LSLVOO75S100-4EOFNS H LSLVOOT5S100-4EXFNS

( ! . . .
11 kW | LSLVOI10100-2E0NNS H LSLVOT10S100-2EXNNS ]—[ LSLVO1101004EOFNS H LSLVOT10S100-4EXENS

( ! . . .
15 kW | LSLVOIS0100-2E0NNS H LSLVO150S100-2EXNNS H LSLVOT50S1004EOFNS H LSLVO150S100-4EXFNS

18.5 kKW [ LSLVO185S100-4EOFNS H LSLVO185S100-4EXFNS

]
]
]
]
]
]
5.5 kW | LSLVOOSEST00-2E0NNS || LSLVOOSBS 100 2EXNNS || LSLVODSESTO0AEORNS || LSLVOOGBSI00EXENS |
]
]
]
]
]

22 kW [ LSLV0220$100-4EOFNS H LSLV0220S100-4EXFNS

30 kW LSLV03005100-4CO(FIDS
37kw LSLV03705100-4CO(F|DS
45 kW LSLV04505100-4CO(F)DS
55 kW LSLV05505100-4CONDS
75 kW LSLV07505100-4CONDS

% (F) : Eingebauter EMV-Filter oder Nicht-EMV.Gerat wahlbar
% B5...75kW-Gerat erfullt EMV-Klasse 3

) £ - 800800

Netzdrossel
LS-Niederspannungs- . Eingangsspannung D: Integrierte
. . Name der Baureihe i
umrichter-Baureihe 1: 1-phasig 200~240[V] \ .?(:::SDT;’;ZSIVOSSG'
2 : 3-phasig 200~240[V] '

4 : 3-phasig 380~480[V] . . .
F : integrierter EMV-Filter
N : kein EMV-Filter integriert

Motornennleistung [kW] m

(0004:0.4kW...0750:75kW) E : LED-Bedienteil 0 : offener Geratetyp (UL) M : Multi E/A (3.5mm)
C : LCD-Bedienteil X :IP66/NEMA 4X S : Standard E/A (5mm)

BUEEEEHEEE

14 _LSIS



Standardumrichter

mit leistungsfahiger Steuerung

== Erweiterte E/A

Motor- | 1- pha5|g 200V 3-phasig 200V 3-phasig 400V
istung | w20 | P20 | e | 0 | e

0.4 kW ]—[ LSLV0004S100-TEO(FINM ]—[ LSLV0004S100-2EONNM H LSLVO004S100-2EXNNM ]—[ LSLVO004S100-4EO(FINM H LSLVO004ST00-4EXFNM

—

—

0.75 kW ]—[ LSLV0008S100-1EQ(FNM H LSLVO008S100-2EONNM H LSLVO008S100-2EXNNM ]—[ LSLVO00BST00-4EQ(FINM H LSLVO0OBS100-4EXFNM

—

15 kW ]—[ LSLV0015$100-1EQ(FINM ]—[ LSLV00155100-2EONNM H LSLV00155100-2EXNNM ]—[ LSLV0015S100-4EO(FINM H LSLVO015S100-4EXFNM

—

2.2 kW ]—[ LSLV00225100-TEO(FINM ]—[ LSLV00225100-2EONNM H LSLV00225100-2EXNNM ]—[ LSLV00225100-4EO(FINM H LSLV0022S100-4EXFNM

3.7 kW [LSLV0037S100-2EONNM H LSLVO037S100-2EXNNM ]—[ LSLVOO37ST00-4EQ(FINM H LSLV0037S100-4EXFNM

4.0 kKW [LSLV004OS100-2EONNM H LSLVO040S100-2EXNNM ]—[ LSLV00408100-4EO(FINM H LSLVO040S100-4EXFNM

( ! . . .
75 kW | LSLVOO7ES100-2E0NNM H LSLVO0755100-2EXNNM ]—[ LSLV0O758100-4EOFNM H LSLVOO75S100-4EXFNM

( ! . . .
1 kW | LSLVOTI0S100-2E0NNM H LSLVO110S100-2EXNNM ]—[ LSLVOT10$100-4EOFNM H LSLVOT10S100-4EXFNM

( ! . . .
15 kW  LSLO1E0S100-2E0NNM H LSLVO1505100-2EXNNM ]—[ LSLV0150$100-4EOFNM H LSLVO150S100-4EXFNM

18.5 kKW [LSLV01855100-4EOFNM H LSLVO1855100-4EXFNM

]
]
]
]
]
]
5.5 kW | LSLVO0555100-2EONNM |- LSLVOOS5S100-2EXNNM || LSLVOOSSS1004EOFNM |-—{ LSLVOOSESTO04EXFM |
]
]
]
]
]

ez

22 kW {LSLV02208100-4EOFNM H LSLV0220$100-4EXFNM

% 1) Optionale E/A-Erweiterungskarte erforderlich
% (F) : Eingebauter EMV-Filter oder Nicht-EMV.Gerat wahloar

2 E)- 0800600

Netzdrossel
Eingangsspannung D :Clar:tggt:ierte ; |
- eichstromdrossel
1: 1-phasig 200~240[V] N : keine Drossel
2 : 3-phasig 200~240[V] '

4 : 3-phasig 380~480[V] . . .
F : integrierter EMV-Filter
N : kein EMV-Filter integriert

Motornennleistung [kW] m

(0004:0.4kW...0750:75kW) E : LED-Bedienteil 0 : offener Geratetyp (UL) M : Multi E/A (3.5mm)
C : LCD-Bedienteil X :IP66/NEMA 4X S : Standard E/A (5mm)

LS-Niederspannungs-

umrichter-Baureihe Name der Baureihe

Hochleistungsstandardumrichter _ 15



LSLV

5100

Hochleistungs-

Standardumrichter

"= 1-phasig 200V (0.4...2.2kW)

LSLV OO0 s100-1 CIOIOCIO 0004
Hohe HP 0.5
Motor- Belastung(HD) v 0.4
leistung Normale HP 1.0
Belastung(ND) .y 0.75
Elektr.Leistung ~ Hohe Belastung (HD) 1.0
[kVA] Normale Belastung (ND) 1.2
Ausgangs- Hohe Belastung (HD) 2.5
. ennstrom
grden Normale Belastung (ND) 3.1
Frequenz [Hz]
Spannung [V]
Spannung [V]
Eingangs-  Frequenz [Hz]
groden N onn- Hohe Belastung (HD) 44
strom[A] Normale Belastung (ND) 5.8
Gewicht [kg] 0.9
(integrierter EMV-Filter) (1.14)
== 3-phasig 200V (0.4...15kW)
LSLV IO s100-2 CICICCIE 0004 0008
Hohe HP 0.5 1.0
Motor- Belastung(HD) .y 0.4 0.75
leistung - ale HP 10 20
Belastung(ND) .y 0.75 15
Elekr.Leistung ~ Hohe Belastung (HD) 1.0 1.9
[kVA] Normale Belastung (ND) 1.2 2.3
Ausgangs- Hohe Belastung (HD) 2.5 5.0
p ennstrom
groBen Normale Belastung (ND) 3.1 6.0
Frequenz [Hz]
Spannung [V]
Spannung [V]
Eingangs-  Frequenz [Hz]
groBen e Hohe Belastung (HD) 2.2 4.9
stom[Al  Nomale Belastung(ND 3.0 6.3
Gewicht [kg] 0.9 0.9

> Spezifikationen

0008 0015
1.0 2.0
0.75 1.5
2.0 3.0
1.5 2.2
1.9 3.0
2.3 3.8
5.0 8.0
6.0 9.6

0...400Hz (Induktionsmotor sensorlos: 0...120[Hz])
3-phasig 200...240V
1-phasig 200...240VAC (-15% ... +10%)
50...60Hz(+£5%)

9.3 15.6
1.7 19.7
1.3 145
(1.76) (1.76)
0015 0022 0037 0040 0055 0075
2.0 3.0 5.0 5.4 1.5 10.0

15 2.2 3.7 4.0 5.5 75

3.0 5.0 5.4 75 10.0 15.0
2.2 3.7 4.0 5.5 7.5 11.0
3.0 4.2 6.1 6.5 9.1 12.2
3.8 4.6 6.9 6.9 11.4 15.2
8.0 11.0 16.0 17.0 24.0 32.0
9.6 12.0 18.0 18.0 30.0 40.0

0...400Hz (Induktionsmotor sensorlos: 0...120[Hz])
3-phasig 200...240V
3-phasig 200...240VAC (-15% ... +10%)
50...60Hz(+£5%)
8.4 11.8 17.5 18.5 25.8 349
10.8 13.1 19.4 19.4 32.7 44.2
1.3 1.5 2.0 2.0 33 3%

0022
3.0
2.2
5.0
3.7
4.2
4.6
11.0
12.0

21.7
24.0

2.0
(2.22)

0110
15.0
11.0
20.0
15.0
17.5
213
46.0
56.0

50.8
62.3
4.6

0150
20.0
15.0
25.0
18.5
22.9
26.3
60.0
69.0

66.7
77.2
7.1

*Die jweilige maximale Leistung wird fiir den Fall eines Standardmotors mit Polzahl 4 angegeben (die 200 und 400V-Gerateklassen basieren auf Eingangsspannungen von 220 bzw. 440V).
*Fir die Nennleistung basieren die Anschlusswerte der 200V- und 400V-Gerateklassen auf Eingangsspannungen von 220 bzw. 440V.
* Der Ausgangsnennstrom wird abhéngig von der Einstellung der Tragerfrequenz (Cn-04) begrenzt.
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

== 3-phasig 400V (0.4...22kW)
LSLV OO0 $100-4 001 0004 0008 0015 0022 0037 0040 0055 0075 0110 0150 0185 0220

Hohe HP 05 10 20 30 50 54 75 100 150 200 250 30.0
Motor.  Beiastung(FD) 04 075 15 22 37 40 55 75 110 150 185 220
leistung e HP 10 20 30 50 54 75 100 150 200 250 300 400
Belastung(ND) oy 075 15 22 37 40 55 75 110 150 185 220 300
Elektrleisung HoheBelastung(HD) 1.0 1.9 30 42 61 65 91 122 183 229 297 343
[kVA] NormaleBelastung(\D) 1.5 24 39 53 76 7.6 122 175 229 290 335 44.2
Nigangs- HoheBelastung(HD) 1.3 25 40 55 80 90 120 160 240 300 390 450
grofen Rl s Belstng\D) 2.0 31 51 69 100 100 160 230 300 380 440 580
Frequenz [Hz] 0...400Hz (Induktionsmotor sensorlos: 0...120[Hz])
Spannung [V] 3-phasig 380... 480V
Spannung [V] 3-phasig 380... 480VAC (-15% ... +10%)
Eingangs-  Frequenz [Hz] 50...60Hz(+5%)
groBen - HoheBelastung (WD) 1.1 24 42 59 87 98 129 175 265 334 436 507
stom[Al  NomaleBelasung(NDl 20 3.3 55 75 108 108 175 254 334 425 495 657
Gewicht [kg] 09 09 13 15 20 20

(integrierter EMV-Filter) (1.18) (1.18) (177) (1.80) (223) (223 °3 34 46 48 75 75

=== 3-phasig 400V (30...75kW)

LSLV O $100-4 CICICICC 0300 0370 0450 0550 0750
Hohe HP 40.0 50.0 60.0 75.0 100.0
Motor-  Beestung(FD) 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0
leistung —\ ale HP 50.0 60.0 75.0 100.0 120.0
Belastung(ND) oy 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0
Elekr.Leistung ~ Hohe Belastung (HD) 46.5 57.2 69.4 83.8 115.8
[kVA] Normale Belastung (ND) 57.2 69.4 81.5 108.2 128.8
husgangs: Hohe Belastung (HD) 61.0 75.0 91.0 110.0 152.0
groBen Normale Belastung (ND) 75.0 91.0 107.0 142.0 169.0
Frequenz [Hz] 0...400Hz (Induktionsmotor sensorlos: 0...120[Hz])
Spannung [V] 3-phasig 380...480V
Spannung [V] 3-phasig 380... 480VAC (-15% ... +10%)
Fingangs-  Frequenz [Hz] 50...60Hz(+5%)
groBen e Hohe Belastung (HD) 56.0 69.0 85.0 103.0 143.0
strom[Al  Normale Belastung (ND) 69.0 85.0 100.0 134.0 160.0
Gewicht [kg] 25.8 34.4 34.4 41.8 43.8

*Die jweilige maximale Leistung wird flir den Fall eines Standardmotors mit Polzahl 4 angegeben (die 200 und 400V-Geréteklassen basieren auf Eingangsspannungen von 220 bzw. 440V).
*Fir die Nennleistung basieren die Anschlusswerte der 200V- und 400V-Geréteklassen auf Eingangsspannungen von 220 bzw. 440V.
* Der Ausgangsnennstrom wird abhéngig von der Einstellung der Tragerfrequenz (Cn-04) begrenzt.
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LSLV

Hochleistungs-
Standardumrichter

5100

> Spezifikationen

=== Steuerung & Regelung

Steuerungs-/Regelungsart
Frequenz-Sollwert-Auflésung
Frequenz-Genauigkeit
U/f-Kennlinie
Uberlastkapazitat
Drehmomentboost

U/f-Steuerung, Schlupfkompensation, sensorlose Vektorregelung ”

Digitale Frequenzvorgabe: 0.01Hz ; Analoge Frequenzvorgabe: 0.06Hz (Maximalfrequenz: 60Hz)
1% der maximalen Ausgangsfrequenz

Linear, quadratisch, benutzerdefiniert

Hohe Belastung: 150% 1 Minute; Normale Belastung: 120% 1 Minute

Drehmomentboost manuell/automatisch

" Fir PM sensorlose Vektorregelung Vertriebsmitarbeiter von LSIS anfordern.

2= Betrieb

Betriebsart

Frequenzeinstellung

Betriebsfunktionen

Programmierbare digitale
Eingénge
Standard-E/A (P1-P5))

Eingdnge  Erweiterte E/A (P1-P7))
Analoge Engange
Impulseingang
Open-Collector-Ausgang
Relaisausgang

Ausgange

Analogausgang

Impulseingang

=== Schutzfunktion

Schutzfunktion auslosen

Alarmeingéange

Kurzzeitiger Netzausfall

=== Umgebung

Luftertyp
Schutzart
Umgebungstemperatur

Lagerungstemperatur
Feuchtigkeit

Hohenlage, Schwingungen
Einbauort

Druck

18 _LSIS

Wahlmaglichkeiten: Bedienteil, Eingangsklemme, externe Kommunikation

Analog: -10...10[V], 0...10[V], 4...20[mA]; Digital: Bedienteil, Impulseingang

PID Regelung, Dreileiterbetrieb, Frequenzlimit, 2. Funktion, Laufrichtungsschutz, handelsiiblicher Netzschalter, Drehzahlsuche,
Leistungshremsung, Flussbremsung, streuungsarmer Betrieb, Frequenzerhohung/-minderung, Gleichstrombremse,
Frequenzsprung, Schlupfkompensation, Autorestart, Auto-Tuning, Energiespeicherungsfunktion, Flussbremsung,
Feuerbetriebsart

NPN (Sink) / PNP (Source) Selectable

Funktionsauswahl: Vorwartslauf, Riickwartslauf, Reset, externes Fehlersignal, Not-Halt, Jog-Betrieb, mehrstufiger Drehzahlbetrieh
- Hoch, Mittel, Niedrig, mehrstufige Beschleunigung/Verzogerung - Hoch, Mittel, Niedrig, Gleichstrombremse bei Halt, Aktivierung
eines Zweitmotors, Frequenzerhdhung, Frequenzminderung, 3-Leiterbetrieb, bei PID-Regelung Umschaltung auf Normalbetrieb,
im Optionsbetrieb Umschaltung auf Hauptgeratbetrieb, Festlegung des analogen Frequenz-Sollwertsignals, Beschl.-Verzog.-Halt
V1:-10...10V, wahlbar; V2: 0...10V/I2 4...20mA

0... 32kHz Signal; Low-Pegel: 0... 0.8V, High-Pegel: 3.5...12V

kleiner als 24VDC 50mA

(SchlieRer, Offner) kleiner als 250VAC 1A, kleiner als 30VDC 1A
Spannungs-/Strom-Einstellbereich 0...12VDC/0...24mA; GroRen: Frequenz, Ausgangsstrom, -spannung, Stufen-Gleichspannung

Maximal 32kHz, 10...12 [V]

FehlerAusgang und Umrichterstatus-Ausgang

Over current trip, External signal trip, ARM short circuit current trip, Over heat trip, Input imaging trip, Ground trip,
Motor over heat trip, I/O board link trip, No motor trip, Parameter writing trip, Emergency stop trip, Command loss
trip, External memory error, CPU watchdog trip, Motor normal load trip, Over voltage trip, Temperature sensor trip,
Drive over heat, Option trip, Output imaging trip, Drive overload trip, Fan trip, Pre-PID operation failure, External break
trip, Low voltage trip during operation, Low voltage trip, Safety A(B) trip, Analog input error, Motor overload trip,
Command loss trip alarm, overload alarm, normal load alarm, drive overload alarm, fan operation alarm, resistance
braking rate alarm, number of corrections on rotor tuning error

HD below 15ms (ND below 8ms): Continuous operation (To be within rated input voltage, rated output)
HD above 15ms (ND above 8ms): Automatic restart operation enable

Fremdbeliftung

Fremdbeliftete Geratetypen: 0.4-15 kW 200V/0.4-22 kW 400V (mit Ausnahme einger Modelle)

IP20 / offener Geratetyp UL (Standard), gekapselter Typ 1 UL (Option), IP66/NEMA 4X (Option)

Temperatur in einer eis- und frostfreien Umgebung. Hohe Belastung: -10...50°C; Normale Belastung:-10...40°C (es wird
jedoch empfohlen, eine Belastung unter 80% zu verwenden, wenn eine leichte Last bei 50°C verwendet wird)
-20...65°C

Relative Luftfeuchtigkeit < 90% (keine Taubildung)

Hohnlage < 1000m ber dem Meeresspiegel, Beschleunigung kleiner als Erdbeschleunigung g (d.h. < 9,8 m/s2)
Frei von korrosiven oder brennbaren Gasen, Olnebel oder Staub usw., Einsatz in Innenraumen (Verschmutzungsgrad 2)
70...106 kPa



Standardumrichter
>> AnSCh | USS mit leistungsfahiger Steuerung

=== Anschluss des Umrichters

Briicke

% 0.4...22kW

Gleichstrom Brems-
drossel widerstand

Gleich-
spannungs-
eingang

3% Beim Anschluss einer Gleichstromdrossel ist die Briicke zwischen P1(+) und P2(+) zu entfernen.
3% 1-phasig 200V 0.4kW, 3-phasig 200/400V 0.4...0.75kW: Briicke zwischen P1(+) und P2(+) oder Gleichstromdrossel sind anzuschliessen.

% 30...75kW

widerstand

~ Gleich-
spannungs-
eingang

? Leiterquerschnitt
') Drehmoment

Umrichter-Modell Schraube mm2 AWG
kg * cm RS.T uv.w RS.T uv.w

0.4 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

. 0.76 kW M35 2.1~6.1 2 2 14 14

AN iz 15 kW M3.5 2.1 ~6.1 2 2 14 14
2.2KW M4 2.1 ~6.1 35 35 12 12

0.4 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

0.75 kW M3.5 2.1 ~6.1 2 2 14 14

15 kW M3.5 21~6.1 2 2 14 14

2.2 kW M3.5 21 ~6.1 2 2 14 14

. 3.7 kW M4 2.1 ~6.1 35 35 12 12
200vSiphasid 4KW M4 21~6.1 35 35 12 12
5.5 kW M4 2.1 ~6.1 6 6 10 10

75 kW M4 21~6.1 6 6 10 10

11 KW M5 4.0~102 10 10 8 8

15 kW M5 4.0~102 16 16 6 6

0.4 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

0.75 kW M35 2.1 ~6.1 2 2 14 14

15 kW M3.5 21~6.1 2 2 14 14

2.2 kW M3.5 2.1 ~6.1 2 2 14 14

3.7 kW M4 2.1 ~6.1 2 2 14 14

4 kW M4 2.1 ~6.1 2 2 14 14

400V 3-phasig 5.5 kKW M4 2.1~6.1 25 25 14 14
75 kW M4 2.1~6.1 4 4 12 12

11 KW M5 4.0~102 4 4 12 12

15 kW M5 4.0~102 6 6 10 10

18.5 kW M5 40~10.2 10 10 8 8

22 KW M5 40~10.2 10 10 8 8

30~37 KW M8 612 ~918 25 25 4 4
45~75 KW M8 612 ~918 70 70 1/0 1/0

' Die Schrauben nur mit dem angegebenen Drehmoment anziehen, um Schaden zu vermeiden. Lockere Schrauben kénnen Uberhitzung und Schéden verursachen.
“ Kupferleitungen ausgelegt fiir 600V und 90 °C verwenden
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[04...

Programmier-
barer Eingang
(Werks-

einstellungen)

=)

Analog-
eingang )

Sicherheits-
funktion

22kW]

Pi(+) P2(+)

P5 (Spd-L)

CM
Bezugsmasse fiir E/A

VR
Gleichspannungsklemme fiir
Frequenzvorgabe 12V/100mA

Vi
Frequenzvorgabe (Spannung)
-10V...10V

CM v

Bezugsmasse
fur E/A Analogeengang

V2/12 !
Frequenzvorgabe
(Spannung, Strom)
0...10V, 4..20mA

P1(FX)
Abschlusswiderstand
P2 (RX) I
P3 (BX) ON OFF
P4 (RST)
PNP  NPN

Fehlersignalausgang

Analogausgang

[ |

10 VO

% Werkseinstellung ist blau markiert

20 _LSIS

>> Anschluss [Standard-E/A]

St
+RS485-Kommuni-
+kations Eingangs |

AO
Analogausgang
0..10V, 0...20mA

P24
Externe Versorgung 24V

Qf
Programmierbarer Ausgang
(Open Collector)

EG
Masse

[30...75kW]

P2(+) P3(+)

R(L1)
S(L2)
T(L3)
—O O
—o0 ©
—o0 ©
Programmier- [ 5,
barer Eingang
(Werks- —
einstellungen) 0
—0 o
0 ©

o)

Analog-
eingang )

Sicherheits-
funktion

P1 (FX)
Abschlusswiderstand
P2 (RX)
P3 (BX) ON OFF
P4 (RST) (|
PNP  NPN

P5 (Spd-L) Analogausgang
P6 (Spd-M |

(6pd-+) 0 VO

P7 (Spd-H)

CM
Bezugsmasse fiir E/A

VR
Gleichspannungsklemme fiir
Frequenzvorgabe 12V/100mA

Vi
Frequenzvorgabe (Spannung)
-10V...10V

CM v
Bezugsmasse
fur E/A H Analogeengang

v2/12 I
Frequenzvorgabe
(Spannung, Strom)
0..10V, 4...20mA

Tl
Frequ gab
0...10V/0...32kHz

Fler :
sc |—Q_Q
SA

SB
Relaisausgang

ISt :
+RS485-Kommuni- |
+kations Eingangs

AO1
Analog Output
0~10V/0~20mA

AO2
Analog Output
0~10V

TO
Pulse Output
0~32kHz

P24
External 24V Power

Qt
Programmierbarer Ausgang
(Open Collector)

EG
Masse

Al
(o3}

B1

C2



>> AnSCh | USS [M U Iti'E/A] mit Ieistungs?‘téf]w?g:rr%li;nlicrz‘fg;

[0.4...22kW]

R(L1) |_”\7\/\(0—| ’ O U
s(L2) ‘+‘ % Kk —ov
T3 O ¢ w

N(=)
—O0 O P1(FX)
_ Abschlusswiderstand
= P2 (RX) :
: S+
—57—0 P3 (BX) ON  OFF : RS485-Kommunikation-
: seingang H
Programmier- | == g
barer Eingang | © P4 (RsT) SG
(Werks- _ PNP NPN |Gt
einstellungen) [—0 P5 (Spd-L)
Analogausgang
L575—0) P6 (Spd-M) [ Qo
10 VO Analogausgang
—0 o P7 (Spd—H) 0..10V, 0..20mA
oM |TO |
Bezugsmasse fiir E/A OTZUZE:‘;SQ"“Q
VR
Gleichspannungsklemme fiir
Frequenzvorgabe 12V/100mA
Q P24
@ Vi Externe Versorgung 24V
Frequenzvorgabe (Spannung)
-10V...10V
oM v al
B fir E/A Anal Programmierbarer Ausgang
(Open Collector)
Analogeengang () |
—O0 Vv2/2
Frequenzvorgabe EG
(Spannung, Strom) Masse
0..10V, 4..20mA
mrLom
Frequenzvorgabe (Impulsfolge)
0...10V/0...32kHz
SC
Sicherheitsfunktion SA Fehlersignalausgang
SB
N /

% Werkseinstellung ist blau markiert
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b0 [9[9 > Klemmenbelegung

Standardumrichter

Standard-E/A Multi-E/A
o= 0.4..22kW o= 0.4..22kW

S+ S SG VR Vi CM 2 A0 S+ S SG VR Vi CM 2 A0
| 8 8 8 8 80 BB & &8 8 8 B B BB

<>
Abstand 5mm P4 P5 CM SA SB SC Abstand 3.5mm P5 P6 P7 CM SA SB SC TO
| 8 B 8 8 B & &8 & 8 B B BB
A1 B1 C1 Q1 EG 24 P1 P2 P3 A1 B1 C1 Q1 EG 24 P1 P2 P3 P4 TI
| 8. a 8 8 8 8 B | e s & &8 8 8 B B BB

% Der S100-Umrichter kann entweder mit Standard-E/A oder Multi-E/A geliefert werden

Standard-E/A
=== 30...75kW

S+ S SG| A2 C2 P5 P6 P7 | CM VR V1 T0O CM
| 8 8 88 a 8 e e | .
] CcM

Abstand 5mm Al BT C1|Q1 EG|SA SB SC|24 P1 P2 P4 CM |AO2 TI

% IS7 LCD-Lader kann vorne am Umrichter montiert werden. % NC: Klemme nicht in Gebrauch,

VR Max. Signalpegel des Ausgangs (U, I): 12V, 100mA; R=1...5kQ
v BIPOLAR 10, 0V < 12
12 4...20mA (max 0...24mA; Eingangswiderstand=249Q

0 ...10V (max. Signalpegel des Ausgangs (U, I): 12V, 10mA)
AO1 0...20mA (Lastwiderstand < 500 Q;
max. Ausgangsstrom = 24mA)

AO2 0...10V . Signal | des A U, 1): 12V, 10mA)
0.75 (18) 0.5 (20) M2 0.22 ~0.25 (max. Signalpegel des Ausgangs (U, iy
Q1 kleiner als 26VDC, 100mA
EG
24 Max. Ausgangsstrom: 150mA
T 0 ... 32kHz Signal (Low-Pegel: 0 ... 0.8V;
High-Pegel: 3.5 ... 12V)
T0 0..32kHz, 0 ... 12V
SA, SB, SC kleiner als 24VDC, 25mA
S+, S-, SG
A1,B1,C1 kleiner als 2560VAC, 1A; kleiner als 30VDC, 1A
1.0(17) 1.5(16) M2.6 0.4
A2, C2 kleiner als 250VAC, 5A; kleiner als 30VDC, 5A

' Die Leitung des Sicherheitseingangs sollte nicht langer als 30m sein.
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> Bedienteil-Funktionen

Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

7-Segment-Anzeige

Zeigt den Betriebszustand und
Parameterinformationen an.

SET

Zeigt Dauerlicht beim Einstellen von

Parametern.

Blinkt, wenn die ESC-Taste als Multitaste dient.

Zeigt Dauerlicht bei
Vorwartslauf

Zeigt Dauerlicht bei

Zeigt Dauerlicht wahrend des
Betriebs (blinkt beim
Beschleunigen/Verzogern)

Anzeige

FWD

REV

RUN

SET

7-Segment

Bezeichnung

RUN-Taste

STOP/RESET-Taste

Nach-Oben-Taste

Nach-Unten-Taste

Nach-Links-Taste

Nach-Rechts-Taste

Enter-Taste

Esc-Taste

Vorwartslauf

Ruckwartslauf

RUN-Taste

Einstellung

Ist-Zustand

Riickwartslauf

Hilfe zur Bedienung eines S100
Umrichters (Smart-Gerét mit
Android-System)

Funktionsbeschreibung

Laufbefehl

STOP: Stop-Befehl wahrend des Betriebs; RESET: Reset-Befehl bei Auftreten eines Fehlers.

Wird verwendet, um durch die Parameter zu navigieren oder einen Parameterwert zu erhdhen

Wird verwendet, um durch die Parameter zu navigieren oder einen Parameterwert zu verkleinern

Wird verwendet, um zu anderen Parametergruppen zu springen oder den Cursor nach links zu bewegen

Wird verwendet, um zu anderen Parametergruppen zu springen oder den Cursor nach rechs zu bewegen

Wird verwendet, um einen Parameterwert zu setzen oder den gednderten Parameterwert zu speichern

Wird verwendet, um die Jog-Funktion oder Lokal/Extern-Umschalttaste oder das Editieren azubrechen

Zeigt Dauerlicht bei Vorwartslauf

Zeigt Dauerlicht bei Rlckwartslauf Blinkt bei

Auftreten eines

Zeigt Dauerlicht wahrend des Betriebs (blinkt beim Beschleunigen/Verzégern) Fehlers

Zeigt Dauerlicht beim Einstellen von Parametem. Blinkt, wenn die ESC-Taste als Multitaste dient.

Zeigt den Betriebszustand und Parameterinformationen an.
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Standardumrichter

rocisetnes: € ()() 2> Bedienteil-Funktionen

=== Navigieren zu anderen Gruppen

Gruppenname Anzeige Funktionsbeschreibung

Grundlegende, fiir den Betrieb bendtigte Parameter, z.B. Zielfrequenz, Beschleunigungs-/

U ~Operation” (Betrieb) - . }
Verzégerungszeit.
,Drive” .l - Grundlegende Betriebsparameter und auf die Bedienung des Bedienteils bezogene Parameter, z.B.
(Antrieb) Lo Jogbetrieb, Motorleistung, Drehmomentboost
»Basic functions” L0 )
I E R E— E’ ,-' Grundfunktionen, z.B. Motorparameter und Festfrequenzen
(Eﬁ::;::t?;::kcttilg::n) ::: L-: Funktionen flir Beschleunigungs-/ Verzogerungskurven und Frequenzober/-untergrenzen, etc.
'ig:::::::::ﬁ:::) : '-' Funktionen, die sich auf die sensorlose Regelung und Vektorregelung beziehen
.Input terminal block” (] - Funktionen, die sich auf die Eingangsklemmleiste des Umrichters beziehen, z.B. digitale Eingénge und
(Eingangsklemmleiste) " analoge Eingénge
»Output terminal block” 101 Funktionen, die sich auf die Ausgangsklemmleiste des Umrichters beziehen, z.B. Relaisausgange
(Ausgangsklemmleiste) o und analoge Ausgange
(Ri?nn;ﬂ:?;::;;zgf?:kc:i:::n) L " Parameter fiir die Einstellung der Kommunikation iber RS485-Schnittstelle
d’:\?::;?:::;:::kc:;z:zn) ::" :-' Funktionen, die sich auf PID-Regelung und andere Funktionsablaufe beziehen
,,I(’g:;e:tt:flj::;g:::)s :J ,— Schutzfunktionen fir Motoren und Umrichter.
2w an” -
(Zweitl\rnn zoil;:fc:::(:ion) " E Parametereinstellungen flir den Anschluss eines zweiten Motors

! Zeigt nur die Zielfrequenz an, wenn LCD-Bedienteil installiert ist.
“ Nur sichtbar, wenn einer der programmierbaren Eingange (P1...P5) mithilfe der Parameter In.65...71 auf 26 (Zweitmotor) gesetzt ist.
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

== Zwischen den Gruppen im ersten Parameter jeder Gruppe navigieren

Gruppenname Anzeige Navigation durch die Gruppen
U ~Operation” _
(Betrieb)
«Drive” i
(Antrieb) L

.Basic functions”
(Basisfunktionen)

=

~Advanced functions”
(Erweiterte Funktionen)

»Control functions”

[t = : .:.~
hu] D ]
4 N\
N )
(]
- .‘
o .:
.Q
N J \N__J
Ry U
U _J G

(Steuerfunktionen)
°
°
»Input terminal block” (] - *
(Eingangsklemmleiste) (N} °
°
°

J

,Output terminal )
block” (Ausgangsklemml L

eiste)

»~Communication functions”

(—P
—
(Kommunikationsfunktionen) :_ (X K_’L,. ’ O '.' )
—
——

LT

~Application functions” l:l ‘:l
(Anwendungsfunktionen) 1
-
Ul J
.Protective functions” ':l -
(Schutzfunktionen) ) )

? “M2 function”
(Zweitmotorfunktion) )

P
c

" 1Zeigt nur die Zielfrequenz an, wenn LCD-Bedienteil installiert ist. Zur Vorgabe der Zielfrequenz wird der erste Parameter der Operation-Gruppe
verwendet. Die Werksteinstellung des Parameters ist 0.00. Wenn jedoch ein Anwender die Betriebsfrequenz andert, zeigt der Parameter die
Betriebsfrequenz an

* Nur sichtbar, wenn einer der programmierbaren Eingange (P1...P5) mithilfe der Parameter In.65...71 auf 26 (Zweitmotor) gesetzt ist.
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Standardumrichter

rosisstinas: Q7)) > Bedienteil-Funktionen

=== Schutzfunktionen fiir Ausgangsstrom und Eingangsspannung

Anzeige LCD-Anzeige  Typ Beschreibung

Over Load Selbst  \Wird angezeigt, wenn Motor-Uberlastungsschutz angewahlt ist und die Last den vorgegebenen
haltend \Wert iiberschreitet. Funktioniert nur, wenn Pr.20 auf einen Wert ungleich 0 gesetzt ist.

2
[l
~

(X1 N Under Load Selbst  Wird angezeigt, wenn die MotorUnterlastschutzfunktion angewahlt ist und die Motorlast den fiir normale
Lo haltend Belastung vorgegebenen Wert unterschreitet. Funktioniert nur, wenn Pr.27 auf einen Wert ungleich 0 gesetzt ist.
Selbst
3{& Over Current1 haltend Wird angezeigt, wenn der Ausgangsstrom des Umrichters groRer als 200% des Nennstroms ist
L Selbst

Over Voltage haltend Wird angezeigt, wenn die Spannung des Gleichstromkreises Uber den vorgegebenen Wert ansteigt.

Selbst . . : : : .
Low Voltage haltend Wird angezeigt, wenn die Spannung des Gleichstromkreises unter den vorgegebenen Wert fallt.

Selbst  Wird angezeigt, wenn die Spannung des Gleichstromkreises unter den vorgegebenen Wert fllt,

G I S e B e M3
mel Te| e | e | e
g B L nd B X A O nd M

Low Voltage2
982 haltend  wahrend der Umrichter in Betrieb ist.
Selbst  VVird angezeigt, wenn ein Strom oberhalb der Ausloseschwelle aufgrund eines Erdschlusse in der
Ground Trip haltend Ausgangsstufe des Umrichters fliefSt, Die Stromstarke zum Auslosen des Erdschlussfehlers ist je nach
Umrichterleistung unterschiedlich.
Selbst Verhindert Uberhitzung, wenn ein Motor wahrend einer lingeren Zeitdauer mit Uberlast lauft, wobei die
E-Thermal Auslosetemperatur

haltend : L . . . .
umgekehrt proportional zur Zeit ist. Funktioniert nur, wenn Pr.40 auf einen Wert ungleich 0 gesetzt ist.

OutPhase  Selbst \Vird angezeigt, wenn einer der 3 AuRenleiter zum Motor unterbrochen ist.
Open haltend  Funktioniert nur, wenn Bit 1 von Pr.05 auf 1 gesetzt ist.

.
c3
e

Selbst  \Vird angezeigt, wenn einer der 3 AuRenleiter zum Motor unterbrochen ist.

In Phase Open
PEN  haltend Funktioniert nur, wenn Bit 2 von Pr.05 auf 1 gesetzt ist.

Selbst Schiitzt den"Umrichter vor Uberhitzung, wobei die Auslésetemperatur umgekehrt proportional zur Zeit ist. Die
Drive OLT haltend 2usiosende Uberlast ist 150% Umrichtermennstrom wahrend 1 Minute und 200% Umrichternennstrom wéhrend 4
Sekunden. Der Wert von 200% Umrichternennstrom wahrend 4 s ist je nach Umrichterleistung unterschiedlich.

Selbst  Wird angezeigt, wenn der Umrichter ohne angeschlossenen Motor lauft.
haltend Funktioniert nur, wenn Pr.31 auf 1 gesetzt ist.

~~| =

'] No Motor Trip

=== Schutzfunktionen fiir Bedienteil und E/A-Kommunikation

Anzeige LCD-Anzeige  Typ Beschreibung
Lost Pegel Dieser Fehler wird angezeigt, wenn das Frequenzsignal oder das Laufbefehlsignal ausfallt und die
Command Befehlsquelle nicht das Bedienteil ist. Funktioniert, wenn Pr.12 auf einen Wert ungleich 0 gesetzt ist.

Wird angezeigt, wenn eine Standard-E/A-Karte oder Optionsboard fiir externe Kommunikation nicht mit
dem Umrichter verbunden ist oder ein Verbindungskontakt lose ist.

iy

-. -y -y '--
< | S| (€3] S2
=S B3 &) D

10 Board Trip l:i:';:;
-,S100" wird angezeigt, wenn die digitalen Ein- und Ausgénge von der Haupt-CPU getrennt werden.
-Wenn die S100-Meldung lénger als 5 Sekunden angezeigt wird, erscheint ErrC.
.. Selbst  Wird angezeigt, wenn aufgrund eines LaderKabel-Fehlers oder einer schlechten Verbindung etc. die
ParaWrite Trip e ,, . .
haltend  Kommunikation wéhrend des Parameter-Schreibvorgangs unterbrochen ist.
noy Option Trip-1 Selbst  \Wird angezeigt, wenn ein Kommunikationsfehler zwischen UmrichterHauptgerét und
[N haltend  Kommunikationsoptionsboard auftritt.
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=== Schutzfunktionen bei Fehlern interner Stromkreise und externer Signale

Anzeige LCD-Anzeige  Typ Beschreibung

Selbst
Over Heat haltend Der Fehler tritt auf, wenn die Temperatur des Umrichter-Kiihlkorpers tber den zuldssigen Wert ansteigt.

C2
Peing
=~

Selbst ) . o . )
Over Current2 haltend D' Fehler tritt auf, wenn das Gleichstromteil im Umrichter einen Kurzschlussstrom-Wert erfasst.

Selbst  Zeigt an, dass ein Fehler in der Verdrahtung eines programmierbaren Eingangs aufgetreten ist, der als

o~ S
R d B
[ S

External Trip | . -
haltend ‘externer Fehler' konfiguriert wurde (Parameter In.65...71 auf 4 gesetzt).
b L BX Pegel Zeigt an, dass ein Signal an einem programmierbaren Eingang empfangen wurde, der als ,BX Base
[ Block” konfiguriert wurde (Parameter In.65...71 auf 5 gesetzt).

Zeigt einen internen Fehler im Speicher (EEPROM), Analog-Digital-\WandlerAusgang (ADC Offset) oder eine
H/W-Diag Selbst  CPU-Funktionsstérung (Watchdog-1, Watchdog-2), etc. im Umrichter an.
haltend - EEP Err: interner Fehler beim Lesen/Schreiben von Parametern infolge eines KPD EEPROM-Schadens.
- ADC Off Set: Fehler beim internen Stromabfragekreis.

'
i g

Selbst i ) : ; . : .
NTC Open haltend Dieser Fehler tritt auf, wenn ein Fehler im Temperatursensor des Leistungstransistors (IGBT) erkannt wird.

> =~
U -
=

Fan Trip Selbst  Digser Fehler tritt auf, wenn ein Lfterfehler erkannt wird.

’ haltend Funktioniert, wenn Pr.79 auf 0 gesetzt ist.

ﬁ
D
2

Selbst Dieser Fehler wird angezeigt beim Betrieb mit vorgeschalteter PID-Regelung durch Setzen einer Funktion
Pre-PID Fail haltend " den Parametern Ap.34...36, wenn fiir die RegelgroRe (PID-Istwert) kontinuierlich ein Wert kleiner als
der Sollwert eingeht.

Qo

Dieser Fehler kann auftreten, wenn externe Bremssignale verarbeitet werden und einer der
Ext-Brake Selbst  programmierbaren Eingange entsprechend konfiguriert wurde. Dieser Fehler wird ausgeben, wenn sich
haltend der UmrichterAusgangsstrom beim Anlauf auf einem Pegel kleiner als der in Ad-41 eingestellte Wert hét.
Setzen Sie einen der Parameter OU-31, 32 auf 35 (Bremsensteuerung).

.P
(g
)

Dieser Fehler tritt auf, wenn ein Fehler an den Sicherheitseingangen erkannt wird.

Safety A(B) Er  Pegel ; } i i
Wenn Eingang A oder B fehlt, zeigt der Umrichter diesen Fehlercode an.

S
-ﬁ
o

=== Fehlersuche und -behebung

Anzeige Typ Ursache Losung

~Dibengzseilesssne sk A gris el - Die Leistung des Umrichters und Motors erhéhen.

3"- L- Uberlast oS S - Einen hoheren Wert fiir die Uberlast-

- Der im Parameter Pr21 (Uberlast Fehlerausloseschwelle vorgeben
Fehlerausloseschwelle) eingestellte Wert ist zu klein. ¢ '

- Es besteht ein Problem in der Verbindung zwischen
] 'q: Unterlast I\/Iotpr und angeschlossener Last. )
L - Der in Pr.29, 30 vorgegebene Schwellwert flr
Unterlast ist groRer als die Mindestlast des Systems.

- Die Leistung des Umrichters und Motors verkleinern.
- Einen kleineren Wert fiir die Unterlast-
Fehlerausloseschwelle vorgeben.

cz

- Die Beschleunigungs-/Verzogerungszeit ist zu kurz fiir die ST e M o et el

. einstellen.
Massentragheit der Last (GD2). . . N .
ry Uberstrom 1 - Dié Belastung des Unrichters st zu grof fir die ) Sresr;thJgrlchter eluien e e Er LEing
L L Nennleistung. !

- Nach Motorstopp Laufbefehl geben oder die
Drehzahlsuchfunktion verwenden.
- Die mechanische Bremse kontrollieren.

- Der Umrichterausgang gibt Spannung bei Motorleerlauf aus.
- Die mechanische Bremse des Motors ist aktiviert.
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Anzeige Typ Ursache Losung
- Die Verzogerungszeit ist zu kurz im Verhaltnis zur - Eine langere Verzogerungszeit einstellen.
Uberspannung Massentragheit der Last (GD2). - Einen Bremswiderstand verwenden.
- Generatorische Last am Umrichterausgang angeschlossen. - Priifen, ob die Eingangswechselspannung hoher als
- Eingangswechselspannung zu hoch. der zulassige Wert ist.

- Eingangswechselspannung zu niedrig.
- Eine Last mit zu hoher Leistungsaufnahme ist ans
Unterspannung  Spannungsnetz angeschlossen (SchweiRmaschine oder
Motor-Anlaufhilfe, usw.).
- Defektes Gerat auf Eingangsspannungsseite des Umrichters

- Priifen, ob die Eingangswechselspannung kleiner als
der zulassige Wert ist.

- Leistungsaufnahmekapazitét erhdhen

- Das elektromagnetische Schiitz auswechseln.

- Eingangswechselspannung wird wahrend des - Prifen, ob die Eingangswechselspannung kleiner als
Betriebs gesenkt. der zuldssige Wert ist.
Unterspannung2 - Phasenausfall auf der Eingangsspannungsseite des - Anschluss der Leistungsklemmen auf der
Umrichters im Unterspannungszustand Eingangsspannungsseite Uberprifen.

- Defektes Gerat auf Eingangsspannungsseite des Umrichters - Das elektromagnetische Schiitz auswechseln.

Erdschlussfehler Erdschlussfehler einer Leitung am Umrichterausgang. - Anschluss der Umrichterausgangsklemmen kontrollieren.

<= -~ -~ c
=™ o g g
~ Sy ~ ~e

- Fehler in der Motorisolierung. - Den Motor auswechseln.
- Der Motor (iberhitzt. - Die Last oder Betriebsfrequenz reduzieren.
E H E-Thermal - Die Belastung des Umrichters ist zu groR fiir die Nennlgistung. - Leistung des Umrichters erhohen.
l’: - Zu niedrige Thermoschutz-Auslosetemperatur eingestellt - Passende Thermoschutz-Auslosetemperatur einstellen.
- Der Umrrichter ist lange bei niedriger Drehzahl gelaufen. - Motor mit Fremdbeliftung kihlen.
) Phasenverlust Schlechte Verbindung oder unterbrochener Stromkreis - Auf fehlerhafte Gerate oder Leitungsbruch auf der
P ] L‘ am Ausgang bei einem Ausgangsgerat. Umrichterausgangsseite prifen.
- Fehler in Ausgangsverdrahtung. - Anschluss der Ausgangsklemmen kontrollieren.
- Schlechte Verbindung an einem Gerat auf der - Gerdt auf UmrichterEingangsspannungsseite kontrollieren
Phasenverlust Eingangsspannungsseite des Umrichters. - Anschluss der Leistungsklemmen auf der
am Eingang Fehler in Eingangsverdrahtung. Eingangsspannungsseite dberpriifen.
- Maglicherweise Austausch des Kondensators im - Den Kondensators im Umrichter-Gleichstromteil
UmrichterGleichstromteil erforderlich. austauschen. Das nachste Service-Center kontaktieren.
T Umrichter - Die fUr .dle o8 benotlgte SISgEGREERel | Die Leistung des Umrichters und Motors erhdhen.
LS Uberlast NETHISRUEEES CmEics -Wert fiir Drehmomentboost reduzieren
- Zu hoher Wert fiir Drehmomentboost. ‘
- Problem mit dem Kiihlsystem. - Prifen, ob ein Fremdkérper in den Lifteroffnungen
" H ‘l: Ubertemperatur Der Umrichter war langer in Betrieb als die Zeit bis (Luftein- u. Auslass) ist.
v zum Austausch des Lufters. - Den Lifter des Umrichters austauschen.
- Umgebungstemperatur zu hoch. - Umgebungstemperatur des Umrichters unter 50°C halten
Tl ) - Kurzschluss in der Verdrahtung auf der - Anschluss der Umrichterausgangsklemmen kontrollieren.
uLC Uberstrom 2 Ausgangsspannungsseite des Umrichters. - Umrichterbetrieb nicht moglich. Das nachste
- Problem im Leistungstransistor (IGBT) des Umrichters. Service-Center kontaktieren.
r - Umgebungstemperatur zu niedrig. - Den Umrichter an einem Ort betreiben, wo die
" ,'- L NTC offen - Problem im Temperatursensor innerhalb des Umgebungstemperatur hoher als -10°C ist.
= Umrichters. - Das néchste Service-Center kontaktieren.
- Fremdkérper sind in die LUfteréffnungen des
Lifter Umrichters gelangt. - Lufteinlass und -auslass kontrollieren.
nn blockiert - Méglicherweise ist der Liifter des Umrichters - Den Liifter des Umrichters austauschen.
austauschen.
1P66- - Der Liifterstecker ist nicht angeschlossen. - Den Liifterstecker anschlieRen.
nn Lifterfehler - Maglicherweise ist der Lifter des Umrichters austauschen. - Den Liifter des Umrichters austauschen.
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=== Beispiel fiir das Andern der Beschleunigungszeit von 5.0 s auf 16.0 s

ENT ENT

1 Firm ® Der erste Parameter der ,Operation”-Gruppe, d.h. der Parametercode 0.00, wird angezeigt.
L = Die Nach-obenTaste driicken ()
2 H rr " Der zweite Parameter der , Operation”-Gruppe, d.h. ACC (Beschleunigungszeit), wird angezeigt.
LL ® Die ENTER-Taste (ENT) driicken.

® (von 5.0 blinkt im 1-Sekundentakt.
® Die Nach-links-Taste betétigen («)

® 5 blinkt, um anzuzeigen, dass der Wert 5 geandert werden kann.
® Die Nach-obenTaste dricken (A)

" Der Wert wird auf 6.0 gedndert.
B Die Nach-links-Taste betatigen

= \Wenn die 0 in 06.0 blinkt, wird 06.0 angezeigt.
B Die Nach-obenTaste driicken (A)

B 16.0 wird angezeigt. Die ENTER-Taste (ENT) drticken.
® 16.0 blinkt. Die ENTER-Taste (ENT) drlicken.

-<| [ED
S| |25 (8 W] (L
C3| B3 B3 By K2

® ACC wird angezeigt. Die Beschleunigungszeit wurde auf 16.0 geéndert.

0
2
-
~=

) Beim Andern der Parameter wird durch den blinkenden Wert die Frage gestelt, ob der geanderte Wert tibernommen werden soll. Wird an dieser Stelle die EnterTaste (ENT) gedriickt, dann wird der Wert
ibernommen. Soll der gednderte Wert nicht ibernommen werden, kann der Vorgang durch Driicken einer der Tasten («) (») (A) (¥) (nicht mit der Enter-Taste) abgebrochen werden.

== Zwischen den Parametern innerhalb der , Operation“-Gruppe (Betrieb) navigieren

B Zeigt den ersten Parametercode der Operation-Gruppe, d.h.0.00, an.
® Die Nach-obenTaste drlicken (A)

-

B Zeigt den 2ten Parametercode der Operation-Gruppe, d.h. ACC, an.
® Die Nach-obenTaste driicken (A)

N
0
==
==

Zeigt den dritten Parametercode der Operation-Gruppe, d.h. dEC, an.
Die Nach-obenTaste drlicken (A)

m ® Zeigt den letzten Parametercode der Operation-Gruppe, d.h. drC, an.

® Beim letzten Parametercode der Operation-Gruppe noch
einmal die Nach-oben-Taste (A) driicken.

w
Qo
=
== |[r=

3
>

® R{ickkehr zum ersten Parameter der ,, Operation“-Gruppe.

(3]

® Die Nach-unten-Taste (W) flr die Navigation in umgekehrter Richtung verwenden.
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Hochleistungs- LSV]OO > Bremswiderstande & Peripheriebauteile

Standardumrichter

2= Bremswiderstande

150% Bremsmoment, 5% ED

Motorennleistung 200V 1-phasig 200V 3-phasig 400V 3-phasig

[kW] Widerstand [Ohm] = Leistung [W]  Widerstand [Ohm] ~ Leistung [W]  Widerstand [Ohm]  Leistung [W]
0.4kwW 300 100 300 100 1,200 100
0.75kW 150 150 150 150 600 150
1.5kW 60 300 60 300 300 300
2.2kW 50 400 50 400 200 400
3.7kW - - 33 600 130 600
4.0kW - - 33 600 130 600
5.5kW - - 20 800 85 1,000
75kW = = 15 1,200 60 1,200
1kW - - 10 2,400 40 2,000
15kW - - 8 2,400 30 2,400
18.5kW = = = = 20 3,600
22kW - - - - 20 3,600
30kw - - - - 12 5,000
37kW = = = = 12 5,000
45kW - - - - 6 10,000
55kW = = = = 6 10,000
75kW - - - - 6 10,000

% Mit der Zunahme der Einschaltdauer ED (%) erhoht sich die Leistung (W) proportional.
% Das Bremsmoment ist standardmaRig 150%, und die Einschaltdauer (ED) ist 5%. Wenn die Einschaltdauer 10% ist, verdoppelt sich die Nennleistung fiir den Bremswiderstand im Vergleich zum Standard..

=== Peripheriebauteile

5 Leistung Kompaktleistungsschalter FI-Schutzschalte Elektromagnetisches Schiitz
pannung
[kw] Modell Nennstrom [A] Modell Nennstrom [A] Modell Nennstrom [A] Modell Nennstrom [A]
0.4 5 15 5 MC-6a 9
H i 0.75 10 15 10 MC-9a, MC-9b N
I-phasig ABS33c UTE100 EBS33c
200V 15 15 15 15 MC-18a, MC-18b 18
2.2 20 20 20 MC-22b 22
04 5 15 B MC-6a 9
0.75 10 15 10 MC-9a, MC-9b N
15 15 15 15 MC-18a, MC-18b 18
ABS33c EBS33c
2.2 20 20 20 MC-22b 22
3phasig 37 30 UTE100 30 30 MC-32a 32
200V 4.0 30 30 30 MC-32a 32
5.5 ABSbH3c 50 50 EBS53c 50 MC-50a 55
75 ABS63c 60 60 EBS63c 60 MC-65a 65
1n 100 90 100 MC-85a 85
ABS103c EBS103¢c
15 125 UTS150 125 125 MC-130a 130
0.4 3 15 5 MC-6a 7
0.75 5 15 B MC-6a 7
15 10 15 10 MC-9a, MC-9b 9
2.2 10 15 10 MC-12a, MC-12b 12
ABS33c EBS33c
3.7 15 15 15 MC-18a, MC-18b 18
4.0 20 20 20 MC-18a, MC-18b 18
UTE100
5.5 30 30 30 MC-22b 22
. 75 30 30 30 MC-32a 32
3'25‘:3'9 1 ABS53c 50 50 EBS53c 50 MC-50a 50
15 ABS63c 60 60 EBS63c 60 MC-65a 65
185 75 80 75 MC-75a 75
ABS103c EBS103c
22 100 90 100 MC-85a 85
30 ABS103c 125 125 EBS103¢c 125 MC-100a 105
UTS150
37 150 150 150 MC-130a 130
45 ABS203c 175 175 EBS203c 175 MC-150a 150
UTS250
55 225 225 225 MC-185a 185
75 ABS403c 300 UTS400 300 EBS403¢c 300 MC-225a 225
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>> Abmessungen

=== LSLV0004S5100-2 / 00045100-4

Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

W1
et [9] (‘1
@) i~V i~ |
AAHE m
(a1 A
o | g ﬂ] :|
iy g —
E |
- p
Il = T 0
TS UL
1
D1 |-
W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (4] Gewicht
LSLV0004S100-2 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 123 (4.84) 3.5(0.14) 4(0.16) 4.2(0.17) 0.86
LSLV0004S100-4 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 123 (4.84) 3.5(0.14) 4(0.16) 4.2(0.17) 0.86
W1
N vl
== ‘ DDU: El=pR
AR | D |
0 H BEISI==i=
o T e i~ a [ (ML
Hid HEH ﬂ, | ~
iy
a i =S
| adnn
= N )
o 1A= P
1
D1 B
W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%] Gewicht
LSLV0004S100-1 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 3.5(0.14) 4(0.16) 4(0.16) 0.88
LSLV0008S100-2 68 (2.68) 61.1 (2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 3.5(0.14) 4(0.16) 4(0.16) 0.86
LSLV0008S100-4 68 (2.68) 61.1(2.41) 128 (5.04) 119 (4.69) 5(0.20) 128 (5.04) 3.5(0.14) 4(0.16) 4(0.16) 0.88
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=== LSLV0008S100-1/0015S100-2 / 0015S100-4

W1
£ ) A
Va ¢
B ; 9T | ==
) WYY o
B
) .|
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 W2 H1 H2 H3 D1 A B 9 Gewicht
LSLV0008S100-1 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 4.5(0.18) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 13
LSLV0015S100-2 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
LSLV00155100-4 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 4.5(0.18) 130 (6.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
W1
™ A
= 2
/ ¢
o — € 1 E1ER
= 6000 hd =li=]
= o s ||
=S [E=mmim i i ]
g
i —
N MECEUEE of
o I L,
W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 W2 H1 H2 H3 D1 A B [} Gewicht
LSLV015S100-1 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 4.5(0.18) 145 (5.71) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 15
LSLV0225100-2 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 145 (5.71) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 1.5
LSLV0225100-4 100 (3.94) 91 (3.58) 128 (5.04) 120 (4.72) 45(0.18) 145 (6.71) 4.5(0.18) 45(0.18) 4.5(0.18) 15
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=== LSLV00225100-1/00375100-2 / 0040S200-2 / 0037S100-2 / 0040S100-4

57 =h= 3%_
pamnsum}
=0 o 1 s e
=D —0
[m=su] [pm=u)
3 3
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B 9 Gewicht
LSLV0022S100-1 140 (6.51)  132.2(5.21) 128(5.04) 120.7(4.75)  3.7(0.15) 145 (5.71) 3.9(0.15) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.2
LSLV0037S100-2 140 (5.51)  132.2(5.21) 128(5.04) 120.7(4.75)  3.7(0.15) 145 (5.71) 3.9(0.15) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.3
LSLV0037S100-4 140 (6.61)  1322(65.21) 128(6.04) 120.7(4.75)  3.7(0.15) 145 (5.71) 3.9(0.15) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.7
LSLV0040S5100-2 140 (6.61)  132.2(6.21) 128(6.04) 120.7(4.75)  3.7(0.15) 145 (5.71) 3.9(0.15) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.3
LSLV0040S100-4 140 (6.61) 132.2(5.21) 128(5.04) 120.7 (4.75) ~ 3.7 (0.15) 145 (5.71) 3.9(0.15) 4.4(0.17) 4.5(0.18) 2.7

=== LSLV0004S100-1/0004S5100-4 / 00085100-4 (Integrierter EMV-Filter)

W1 D2 A W2
. ] 2
6000 = Ono 9 /= M
% J [ |
B E E e O \
M MITE 0O =
HHA =
L BEENb
= e < ===
Ls Il
?ﬂ ® o g
1B
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B 9 Gewicht
LSLV-0004S100-1 ' 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 1705 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.2(0.17) 1.1
LSLV-0004S100-4 ' 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 1705 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.2 (0.17) 12
LSLV-0008S100-4 68 (2.68) 63.5(2.5) 180 (7.09) 170.5 (6.71) 5(0.20) 130 (5.12) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 4.2(0.17) 12

" Integrierter EMV-Filter
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=== LSLV00085100-1/0015S100-1/00155100-4 / 00225100-4 (Integrierter EMV-Filter)

W1 D1
< =
\L IT@
= Hc
| He ,[L]@
s M o
! © fn —7 :
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung W1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (7] Gewicht
LSLV-0008S100-1' 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (6.51) 45(0.18) 45(0.18) 4.2(0.17) 18
LSLV-0015S100-1" 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 45(0.18) 45(0.18) 4.2(0.17) 18
LSLV-00155100-4 ' 100 (3.94) 91 (3.59) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 45(0.18) 45(0.18) 4.2(0.17) 18
LSLV-00225100-4 * 100 (3.94) 91 (3.69) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.61) 45(0.18) 45(0.18) 4.2(0.17) 18
" Integrierter EMV-Filter Klasse 2 “ Integrierter EMV-Filter Klasse 3

== LSLV0022S100-1/0037S100-4 / 0040S100-4 (Integrierter EMV-Filter)

W1 D1 ‘
\ |
O] T 5]
-1
| il
ammr | T LT
o S = m ||
A - I Il
B |] ]x
dildaY i o
m! ) [ S ] : iNisisd X
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%} Gewicht
LSLV-00225100-1 ' 140 (5.51) 132 (5.20) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (6.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.2(0.17) 2.2
LSLV-00375100-4 140 (6.51) 132 (5.20) 180 (7.09) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.2(0.17) 2.2
LSLV-0040S100-4 * 140 (5.51) 132 (5.20) 180 (709) 170 (6.69) 5(0.20) 140 (5.51) 4(0.18) 4(0.18) 4.2(0.17) 2.2

" Integrierter EMV-Filter Klasse 2 “ Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

=== LSLV00555100-2 / 0075S100-2 / 0055S100-4 / 0075S100-4

W1

H3
>

===

Y ——

E = &
[} 3;5
LS : o
® _ a _
N | = 1 L M
D1 Lm* W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 W2 H1 H2 H3 D1 A B (%} Gewicht
LSLV00555100-2 160 (6.30) 137 (6.39) 232(9.13)  216.5(8.52)  10.5(0.41) 140 (5.51) 5(0.20) 5(0.20) = 33
LSLV00755100-2 160 (6.30) 137 (6.39) 232(9.13)  2165(852)  10.5(0.41) 140 (5.51) 5(0.20) 5(0.20) - 3.3
LSLV00555100-4 " 160 (6.30) 137 (6.39) 232(9.13)  2165(852) 10.5(0.41) 140 (5.51) 5(0.20) 5(0.20) = 3.3/34
LSLV00755100-4 160 (6.30) 137 (6.39) 232(9.13)  2165(8.52)  10.5(0.41) 140 (6.51) 5(0.20) 5(0.20) - 3.3/34

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3

=== LSLV0110S100-2/0110S100-4 / 0150S100-4

%&J 1! ﬂ‘:h‘\wn nn:v%
L EEEEE
Euuuuﬂuuggau
= =T 1

o Ul = I e N A I
DI sl
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (4] Gewicht
LSLV0110S100-2 180 (7.09) 157 (6.18) 290 (11.4)  273.7(10.8)  11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20) - 46
LSLV0110S100-4 180 (7.09) 157 (6.18) 290 (11.4)  273.7(10.8)  11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20) = 46/48
LSLV0150S100-4 180 (7.09) 157 (6.18) 290 (11.4)  273.7(10.8)  11.3(0.44) 163 (6.42) 5(0.20) 5(0.20) = 46/48

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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Standardumrichter

=== LSLV0150S100-2 /0185S100-4 / 0220S100-4

W1
P A
&
I
1l ;
e : Q&J = L=
. |
B
I
@ 1
T T £
I 5 o . 53 5 (
BB e T |
I i
i U H
LS H i
: | | e
[ I == Tt == Al i ® f
D1 Lm* W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung wi1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (7] Gewicht
LSLV0150S100-2 220(8.66) 193.8(763) 350 (13.8) 331(13.0) 13(0.51) 187 (7.36) 6(0.24) 6(0.24) - 4.6
LSLV01855100-4 " 220(8.66) 193.8(763) 350 (13.8) 331 (13.0) 13(0.51) 187 (7.36) 6(0.24) 6(0.24) - 75
LSLV02205100-4 " 220(8.66)  193.8(763) 350 (13.8) 331 (13.0) 13 (0.51) 187 (7.36) 6(0.24) 6(0.24) = 75
" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
W1
? A
= © Ig 0
[si0] o
— N
T
e
(4 u =)
7 Y 1 N
B
D1 ol ——
W2
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung wi1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (7] Gewicht
LSLV03005100-4 " 275 (10.8) 232 (9.13) 450 (177) 428.5 14 284 (11.2) 7(0.28) 7(0.28) - 26

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3

36 _LSIS



Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

=== LSLV0370S100-4 / 0450S100-4

W1

H3
>

— N
T|T
D1 B
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%] Gewicht
LSLV03705100-4 ' 325(12.8)  282(11.100  510(20.1) 486.5(19.15) 16 (0.63) 284 (11.2) 71(0.28) 7(0.28) - 35
LSLV04505100-4 ' 325(12.8)  282(11.100  510(20.1) 486.5(19.15) 16 (0.63) 284 (11.2) 7(0.28) 7(0.28) - 35
" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
W1
& il
o &

H1

iik-ol

D1
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B (%] Gewicht
LSLV05505100-4 325(12.8)  275(10.83)  550(21.7) 524.5(20.65) 16 (0.63) 309 (12.2) 9(0.35) 9(0.35) - 43
LSLV07505100-4 325(12.8)  275(10.83)  550(21.7) 524.5(20.65) 16 (0.63) 309 (12.2) 9(0.35) 9(0.35) - 43
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Standardumrichter

=== LSLV0004S5100-2X /0008S100-2X / 0004S100-4X / 0008S100-4X (NEMA 4X)

D2
o)
BEDE =
® mm
D
T
D -
D1
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A [%} T T2 Gewicht
LSLV0004S100-2X 180 (709) 170 (6.69) 256.6(10.10) 245(9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 1882 (741) 45(0.18) 45(0.18) 22.3(0.88) = 3.6
LSLV0008S100-2X 180 (709) 170 (6.69) 256.6(10.10) 245(9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 45(0.18) 4.5(0.18) 22.3(0.88) - 3.6
LSLV00045100-4X 180(709) 170 (6.69) 256.6(10.10) 245(9.65) 8.2(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 4.5(0.18) 4.5(0.18) 22.3(0.88) = 3.7
LSLV00085100-4X ' 180 (709) 170 (6.69) 2566(10.10) 245(9.65) 82(0.32) 174.2(6.86) 188.2(741) 45(0.18) 45(0.18) 22.3(0.88) - 3.7

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3

38 _LSIS


http://www.js-technik.de/produkte/frequenzumrichter/

Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

=== LSLV0015S100-2X / 0022S5100-2X / 0037S100-2X / 0040S100-2X/
0015S100-4X / 00225100-4X / 0037S100-4X / 0040S100-4X (NEMA 4X)

Umrichterleistung W1

LSLV00155100-2X 220 (3.66)
LSLV00225100-2X 220 (8.66)
LSLV00375100-2X 220 (8.66)
LSLV0040S100-2X 220 (8.66)
LSLV00155100-4X ' 220 (3.66)
LSLV00225100-4X ' 220 (3.66)
LSLV00375100-4X | 220 (3.66)
LSLV0040S100-4X ' 220 (8.66)

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3

w2

204 (8.03)
204 (8.03)
204 (8.03)
204 (8.03)
204 (8.03)
204 (8.03)
204 (8.03)

204 (8.03)

D2
[
==t = ——7— ™
o) el i+
0
—
fiis O
= g
=)l O[]0
[N i
B NN
= () . fo) H Wﬂ H L
o Al
Einheit: mm (Zoll), kg
H1 H2 H3 D1 D2 A [7] T T2 Gewicht
2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 52
2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(0.22) 223(0.88) 28.6(1.13) 53
2588(10.19) 241(9.49) 118(0.46) 201 (791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 223(0.88) 28.6(1.13) 56
2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201(791) 215(846) 5.5(0.22) 55(0.22) 22.3(0.88) 28.6(1.13) 5.6
2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201(791) 215(846) 5.5(0.22) 55(0.22) 223(0.88) 28.6(1.13) 5.3
2588(10.19) 241(9.49) 11.8(0.46) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 223(0.88) 28.6(1.13) 55
2588(10.19) 241(9.49) 118(0.46) 201(791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 223(0.88) 28.6(1.13) 56
2588(10.19) 241(9.49) 118(0.46) 201 (791) 215(846) 55(0.22) 55(022) 223(0.88) 28.6(1.13) 56
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Standardumrichter

=== LSLV00555100-2X / 0075S100-2X / 0055S100-4X / 0075S100-4X (NEMA 4X)

D2 W1
2 ¢
s 5 g
—
i
[ [
— = =
—
U . iy
A
D1 w2 Al
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A [%} T1 T2 Gewicht

LSLV00555100-2X 250 (9.84) 232(9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272(8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 223(0.83) 28.6(1.13) 9.0
LSLV00755100-2X 250(9.84) 232(9.13) 328(1291) 308(12.13) 11(0.43) 2272(8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 223(0.88 286(1.13) 9.0
LSLV00555100-4X " 250(9.84) 232 (9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272(8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 223(0.88) 28.6(1.13) 8.8
LSLV00755100-4X 250(9.84) 232 (9.13) 328(12.91) 308(12.13) 11(0.43) 2272(8.94) 2412(9.50) 6(0.24) 6(0.24) 223(0.88) 28.6(1.13) 8.9

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

==== LSLV0110S100-2X / 0150S100-2X / 0110S100-4X / 01505100-4X / 0185S100-4X / 0220S100-4X (NEMA 4X)

W2 D2
A,
Q= =———2=G = = in
1O g I =
[s100]
» ° < [ " 0
@ D O O
T £ [ T | T2
tli T OO0
ob g (T
n - + A RRE L |
A
D1
W2 D2
A__f —
J‘:‘J’%‘L@i:‘: il
@ & b [ =
e m
€
L ®| ] a
T2 O Q
=/ |le ol ¢ L O i
Y
. am= - LT
€ - € ’*
i = i L 13 (AT
‘ wi
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w1 w2 H1 H2 H3 D1 D2 A (%} T1 T2 Gewicht
LSLV0110S100-2X 260 (10.24)  229(9.02) 399.6(16.73) 377(14.84) 14.6(0.67) 2454 (9.66) 269.6(10.22) 6 (0.24) = 23(088) 349(137) 9.6
LSLV0150S100-2X 300(11.81) 270.8(10.66) 460 (18.11) 4365(1719) 15.5(0.61) 250(9.84) 264 (10.39) 6 (0.24) - 223(0.83) 445 (1.75) 12.1
LSLV0110S100-4X ' 260 (10.24) 229 (9.02) 399.6(16.73) 377(14.84) 14.6(0.57) 2454(9.66) 259.6(10.22) 6 (0.24) = 223(083) 34.9(137) 9.6
LSLV0150S100-4X " 260 (10.24) 229(9.02) 399.6(15.73) 377(14.84) 14.6(0.57) 2454 (9.66) 259.6(10.22) 6 (0.24) - 223(083) 34.9(137) 9.8
LSLV01855100-4X ' 300 (11.81) 270.8(10.66) 460 (18.11) 4365(1719) 16.5(0.61) 250(9.84) 264 (10.39) 6(0.24) - 223(088) 445(1.75) 12.4
LSLV0220S100-4X 300 (11.81) 270.8(10.66) 460 (18.11) 4365(1719) 16.5(0.61) 250 (9.84) 264 (10.39) 6 (0.24) - 223(0.88) 44.5(1.75) 124

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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Standardumrichter

=== Kabeldurchfiihrungsoption

Umrichter +
Kabeldurchfiihrung

[0
-- e
Kabeldurchfiihrung : SPISE
)| 96
c ci
% Ohne Gummidichtung
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w H1 H2 D A B Cc B1 B2 B3 C1 (%} Gewicht
68 14822 128 123 335 896 68 7 45 19 20 23
LSLVO0OASI02 ey ey oA 484 (13 @5)  @es @8y 71 @75 (18 08y 2
R 148.2 128 123 335 896 68 7 45 19 30 23
LSLV0004S1004 6 583 (504 @84 (132) (353 (268 (280 (77 (075 (18 (0g8) 12
68 148.2 128 128 335 896 68 7 5 19 3 23
LSLVO0OIST001 69 583 (504 (504 (132) (353 (268 (280 (77 (075 (18  (088) 12
68 1482 128 128 335 896 68 7 45 19 20 23
LSLVO00BS1002 )6 (583 (504 (504 (132) (353 (268 (280 (77 (075 (18 (0g8) 12
- 148.2 128 128 335 896 68 7 45 19 30 23
LSLVO008S1004 )6 583 (04 (504 (132 (353 (268 (280 (77 (075 (18 (088) 12

% Conduit Size : 1/2 inches (& : 22.3 mm)
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

== Kabeldurchfiihrungsoption

w
aEw=n=11
o
8
C
- 10
I 0
[ —
Umrichter +
(1] @ @
Kabeldurchfiihrung ; g
LA o
A = L0
®
e J—Tr———T "7
)
=
D
‘ 9
Kabeldurchfiihrung T i .
= i =
S i
3 Ohne Gummidichtung
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung W H1 H2 D A B c B1 B2 C c2 @ Gewicht
4 100 1832 3 130 385 896 100 70 2 60 g 23
LSLVOOOBS1001 1304 b0y GOA 512 (52 @5)  @%) @7 (126 (236 (050 (088
L, 10 1832 1 130 385 896 100 70 2 60 08 23
LSVOMISSI002 30 gomy 504 12 (52 @53 @94 @7 (260 (236 050 (088
00 1832 18 130 385 896 100 70 2 60 g 23
LSWOOISS1004 oy oz GO4 (612 (52 @53 (394 @78 (126 238 050 (089 17
4 10 1882 s 130 385 896 100 70 ) 60 08 23
LSLVOMISSI001 39 Gom 504 512 (52 @53 B4 @7 (126 236 050 088
, 10 1832 1 10 385 896 100 70 ) 60 08 23
LSLV002S1002 30y oy BOA (512 (52 @53 @94 @7 (1260 (@36 050 088 O
4 10 1832 g 130 385 896 100 70 2 60 g 23
LSLVO022S1004 3oy oy BOA (512 (52 @53 B9 @7 (26 @36 050 088 O

% Durchmesser der Bohrungen der Kabeldurchflihrung: 22.3 mm)
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LSLV

5100

Hochleistungs-

2> Abmessungen

Standardumrichter

=== Kabeldurchfiihrungsoption

O®

@y AAVAVAVAVAVAVAVAVS

Umrichter +

Kabeldurchfiihrung

L[ O | I
A . .
e e
Kabeldurchfiihrung =
5 || +®
B —
C1

D

% Ohne Gummidichtung

Einheit: mm (Zoll), kg

Umrichterleistng W H1  H2 D A B Cc B B2 B3 C € @1 02 Gewiht
Lswvoszsio01 10 O08 T el neo BEN  GaN QW @bn 0% o a9 os o 28
LSLV00375100-2 (511'3) 2&35% (5%%1) (g.ﬁ) (fge) (g.géli (5@5?) (2736) (255";) (1.322@ (1%743) (?.22'3 (ézs'g) (%.81':% 26
et (R e R A P ey i -
LSIVOO40ST002 5 DL son 70 69 GS)  BSU @M @en 2 (7 ) o (w28
LSLV00405100-4 (5?5%) (165% (51.%%1) 671 (1%639) (2%1) (5?5%) (z??e) (%) (1.3226) 1781 (?.Zég) (Sg) (ﬁg) 26

% Durchmesser der Bohrungen der Kabeldurchflihrung: 22.3 mm, 28.6 mm
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Standardumrichter

mit leistungsféahiger Steuerung

== Kabeldurchfiihrungsoption

e = ]
e

e =—— Qﬂ
'g ) ‘D A | e
o SR w—
Umrichter +
Kabeldurchfiihrung D

Kabeldurchfiihrung

c4 " C3

% Ohne Gummidichtung
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung W H1 H2 D A B C B1 B2 B3 C1 Cc2 C3 Cc4 21 @2  Gewicht

160 2573 232 140 45 83.3 160 64.7 455 325 455 245 405 45 22.3 28.6

LSVOOSSS1002 530 (0.13) (©13 G50 (177 (328 6300 255 (179 (127) (179 (096 (159 (018 (089 (630 SO
LSWOSESIO04) o 0Ty ea3 GBS (70 G281 630 @89 (09 (27 (79 08 (59 0@ 083 630 3%
ioomsonall (%0 T8 %GB 00 Gom 630 Be (a8 b2 a9 GO (e O 0o Gam 36
ST n4) (O 0T o Bsh G G 6aD bEH (9 GoM 09 boH A8 OB 0w G 3%
LSLV0110S100-2 (;.2(7)) (?;54?) (121.9492) «;%) (11.153) <38,95'3) (;,23) (27.36) i <1.3330> o) <1.2194) (2?39) (02,'1%) (ggg) (1.3358) 505
Lstvoties1o04 ) (}2% (?;54?) (121?482) <eg.(f§) (11.153) (S%g) (;.gg) (27.;)6) (1.57'95> (1.3330) éﬁg <1.2194) (z?gg) «%1%) (giag (1.3358) 505
LSLV01505100-2 (é.%sg) (1%?024) (1%?;]8) (;22) (2.35'8) (2%3) (5.11?3) (2.07'2) i <1?344> (2??0) (1.3226) (2(.3674) : (3%3) 4%2) 515
. &Z% (?;Eﬁ) (121?2) «Q.(fi) (11393) (38?5'3) (;.gg) (z??e) (41;?7,3) <1.3330> éﬁ'é) <1.2194) (2?39) (5'1%) (giég) (1???8) 505
SWoBsiood) [ Sen (370 (B 06D B8N BAD 079 (89 030 oW a1 cen ~  bem g 50
Lstvoz2051004) (82.%3% (1?54) (1?;?8) (;% (2.35'8) (39.05'3) (5.11%) (Z%g) (1651 <1?344> (2?&?0) (1.3226) (ze.;gzn : <§.2é§) (g 805

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3 % Durchmesser der Bohrungen der Kabeldurchfiihrung: 22.3 mm, 28.6 mm) 35 mm, 44.5 mm
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Standardumrichter

2= Kabeldurchfiihrungsoption

Umrichter + .
Kabeldurchfiihrung

Kabeldurchfiih
—
apelaurcntunrung ; s
— B2
B3 B
C % Ohne Gummidichtung
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung W H1  H2 D A B c Bl B2 B3 Cl € @1 @2 Gewiht
) 275 5215 450 284 125 192 275 160 10658 8 62 81 23 445
LSLV0300S100-4 © 11 o5 (053) (7720 (118) @443  (56) (1083) (630 @17 032 (638 @19 08y (75 287
) 325 605 500 28 134 1@ 3% 160 1058 8 62 81 23 508
LSLVO37051004 " 1280 (364 (008 (118 (529 (56 (1280 (630 417 032 639 B19 08y oy o
) 325 6005 500 28 134 1% 325 160 1058 8 62 81 23 508
LSLV0450S100-4 © 1 en) ;364 (2008 (11181 (528 (756) (1280 (6300 @17 (032 638 (319 (088 (oo B4
) 325 6855 550 309 1838 18/ 325 155 1008 8 192 81 23 635
LSLV0SS0S100-4 "~ [ 60) (2699) (2165 (1217 (720  (736) (1280 610 (397 (032 (86 (319 088 @50 472
LSIVo7s0s100.4" 325 6855 55 309 183 187 3% 165 1008 8 1w 8 23 85,

(12.80)  (26.99) (2165 (12.17)  (720) (736)  (12.80)  (6.10) (3.97) (0.32)  (756) 3.190  (0.88)  (2.50)

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3 % Durchmesser der Bohrungen der Kabeldurchfiihrung: 22.3 mm, 44.5 mm, 50.8 mm, 63.5 mm
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Standardumrichter
mit leistungsfahiger Steuerung

=== Flansch-Option

W

]

Grundplattenzuschnitt

L §

(4]
/

Flansch

Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w H D1 D2 A1 A2 A3 B1 B2 B3 (7] Gewicht
LSLV00045100-2 110 (4.33) 168(6.61) 123(4.84) 318(1.25) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.65) 159.8(6.29) 1454 (5.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11
LSLV00045100-4 110(4.33) 168 (6.61) 123(4.84) 318(125 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 159.8(6.29) 1454 (5.72) 779 (3.07) 3.5(0.14) 11
LSLV0004S5100-1 110 (4.33) 168 (6.61) 128(5.04) 36.8(145 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 159.8(6.29) 1454 (5.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11
LSLV0008S100-2 110 (4.33) 168(6.61) 128(5.04) 36.8(1.45) 98(3.86) 72(2.83) 14(0.65) 159.8(6.29) 1454 (5.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11

LSLV00085100-4 110 (4.33) 168 (6.61) 128(5.04) 36.8(1.45 98(3.86) 72(2.83) 14(0.55) 159.8(6.29) 1454 (6.72) 779(3.07) 3.5(0.14) 11

Hochleistungsstandardumrichter _ 47



LSLV

Standardumrichter
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=== Flansch-Option

1

H il
e
—

] w %2%@
Umrichter + Flansch ——

Grundplattenzuschnitt ﬁﬂ:

B
9
.
B
Flansch 1
—-
Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w H D1 D2 A1l A2 A3 B1 B2 B3 (7} Gewicht

LSLV0008S100-1 140 (6.61) 168(6.61) 130(6.12) 38.2(1.50) 140 (5.561) 102 (4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(6.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 1.6
LSLV00155100-2 140 (6.51) 168 (6.61) 130(56.12) 38.2(150) 140 (6.51) 102 (4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 1.6
LSLV00155100-4 140 (5.51) 168 (6.61) 130(5.12) 38.2(150) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 1444 (5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 1.6
LSLV00155100-1 140 (6.561) 168 (6.61) 145(6.71) 53.2(2.09) 140 (6.51) 102 (4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 1444 (5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 18
LSLV00225100-2 140 (6.51) 168 (6.61) 145(56.71) 53.2(2.09) 140 (6.51) 102(4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 1444 (5.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 18

LSLV00225100-4 140 (6.61) 168(6.61) 145(6.71) 53.2(2.09) 140 (5.51) 102 (4.02) 14(0.55) 159.8(6.29) 144.4(6.69) 779(3.07) 4.5(0.18) 18
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Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w H D1 D2 A1 A2 A3 B1 B2 B3 [%} Gewicht

LSLV00225100-1 179.8(708) 168 (6.61) 145(6.71) 54(2.13) 166.8(6.53) 144(5.67) 14 (0.55) 1614 (6.35) 146.4(6.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 23
LSLV00375100-2 179.8(708) 168(6.61) 145(5.71) 54(2.13) 165.8(6.63) 144(6.67) 14(0.65) 1614 (6.35) 146.4(6.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 2.3
LSLV00375100-4 179.8(708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 1656.8(6.53) 144(5.67) 14(0.55) 1614 (6.35) 146.4(5.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 23
LSLV0040S100-2 179.8 (708) 168 (6.61) 145(5.71) 54(2.13) 1656.8(6.53) 144(5.67) 14(0.55) 1614 (6.35) 146.4(6.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 23

LSLV0040S100-4 179.8(708) 168 (6.61) 145(6.71) 54(2.13) 166.8(6.53) 144(5.67) 14 (0.55) 1614 (6.35) 146.4(6.76) 78.9(3.11) 4.5(0.18) 23
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Einheit: mm (Zoll), kg
Umrichterleistung w H D1 D2 A1 A2 B1 B2 B3 %} Gewicht
LSLV0055S5100-2 206(8.11) 2645(1041) 140(551) 55.1(2.17) 186(732)  178(701) 2515(9.90) 235(9.25) 8.4(0.33) 5(0.20) 37
LSLV00555100-4 206 (8.11) 2645(10.41) 140(5.51) 55.1(2.17) 186 (732) 178 (701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4(0.33) 5(0.20) 3.7
LSLV00755100-2 206 (8.11) 2645(1041) 140(551) 56.1(2.17) 186(732)  178(701) 2515(9.90) 235(9.25) 8.4(0.33) 5(0.20) 37
LSLV00755100-4 206 (8.11) 264.5(10.41) 140 (6.51) 55.1(2.17) 186 (732) 178(701)  2515(9.90) 235(9.25) 8.4(0.33) 5(0.20) 3.7
LSLV0110S100-2 225.2(8.87) 3227(1271) 163(6.42) 72.1(2.84) 2052(8.09) 1975(778) 309.7(12.19) 2925(1152) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15
LSLV0110S100-4 " 2252(8.87) 322.7(1271) 163(6.42) 72.1(2.84) 2052(8.09) 1975(778) 309.7(12.19) 292.5(1152) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15
LSLV01505100-2 267 (10.61) 3845(15.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 352(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 5.4
LSLV0150S100-4 225.2(8.87) 3227(1271) 163(6.42) 72.1(2.84) 2052(8.09) 1975(778) 309.7(12.19) 2925(1152) 9.3(0.37) 5(0.20) 5.15
LSLV01855100-4 " 267 (10.51) 3845(15.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 352(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 8.3
LSLV02205100-4 ' 267(10.61) 3845(15.14) 187(736) 93.6(3.69) 247(9.72) 239(9.41) 3715(14.63) 352(13.86) 9.5(0.37) 6(0.24) 8.3

" Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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LSLV0300S100-4 " 275(10.83) 232(9.13) 495(1949) 47851884 75(030) 284(1118) 100(394) 275(1083) 55(217) 355(140) 24(0.94) 7(0.28) 26.4
LSLV03705100-4 ) 325 (12.80) 282 (1110) 5555(2187) 539(2122) 75(0.30) 284(1118) 100(3.94) 325(1280) 575(226) 355(140) 24 (0.94) 7(0.28) 35.4
LSLV04505100-4 " 325 (12.80) 282(1110) 5565(2187) 539(2122) 75(0.30) 284(1118) 100(3.94) 325(1280) 575(226) 355(140) 24 (0.94) 7(0.28) 35.4
LSLV0550S100-4 ' 325(12.80) 275(10.83) 60552384 587(23.11) 95(037) 309(12.17) 1316(518) 325(1280) 685(269) 465(183  24(0.94) 9(0.35) 435

LSLV0750S100-4 ' 325(12.80) 275(10.83) 6055(2384) 587(23.11) 95(037) 309(12.17) 1316(618) 325(1280) 685(269 465(183)  24(0.94) 9(0.35) 435

! Integrierter EMV-Filter Klasse 3
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